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Donnerstag, 18. Oktober 2018

15:20

Institut fur Technische und Num. Mechanik Fahrzeugdynarnik
Q*Q Profs. P. Eberhard, J. Fehr, M. Hanss
Dr-Ing. Pascal Ziegler, Dr-Ing. L. Kiibler, Dr-Ing. T. Meinders WS 18/19 M0.0

Prifungsorganisation:
1) Die Prifung fur die Voresung Fahrzeugdynamik erfolgt mindlich.

2) Prifungstermine
21.03.2019
28.03.2019

3) Anmeldung
a) Fahrzeugdynamik als eigenstandige Prifung:
1) Anmeldung am C@MPUS zwingend
i) Die Anmeldung zu den Prifungen findet ab dem 14.11.2018 statt
i) Ohne Anmeldung, keine Prifung!

b} Fahrzeugdynamik als Kombination:
1) Unbedingt beim Priiffungsamt abklarenl

c) Ein Sonderfall von 3.b: Spezielle Kapitel der Fahrzeugtechnik / IVK®
1) Mit IVK abklaren!
i) Anmeldung am IVK / C@MPUS

d) Intermnationale Studierende / ERASMUS / etc.
1) Modalitaten vor Ablegen der Prafung am Institut klaren.

4) Genaue Termine
Die endgiltige Einteilung (Datum + Uhrzeit) wird Anfang 2019 bekannt gegeben.

Ansprechpartner:  Chandramouli Gnanasambandham, M.Sc.,
Institut fr Technische und Numerische Mechanik,
Pfaffenwaldring 9, 70569 Stutigart. 4. Stock Zimmer 4 157
Telefon: 0711/-685-66266,
chandramouli.gnanasambandham@itm.uni-stuttgart.de
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Institut fur Technische und Num. Mechanik Fahrzeugdynamik
0’0 Profs. P. Eberhard, J. Fehr, M. Hanss
Dr.-Ing. Pascal Ziegler, Dr.-Ing. L. Kabler, Dr.-Ing. T. Meinders W5 18/19 M11
Literatur zur Vorlesung Fahrzeugdynamik
WM CzD Teil I: Grundlagen der Fahrzeugdynamik
w MU \ Lehrblcher und Zeitschriften
U A-( Z‘(»( n 1. Popp, K. und Schiehlen, W_.: Ground Vehicle Dynamics. Berlin, Springer, 2010.
Errata siehe M1.3
Frey @8 ) , Rl (@) . MRmEFEDNHE) .
Abat: ARz @I ML, 2012, RYEFE -

2. Ammon, D.. Modellbildung und Systementwicklung in der Fahrzeugdynamik.
Stuttgart: B.G. Teubner, 1997

3. Genta, G.: Motor Vehicle Dynamics. Singapore: World Scientific, Reprint 1999,

4. Gillespie, Th.D.: Fundamentals of Vehicle Dynamics. Troy: Society of Automotive
Eng., 1992.

, 5. Jazar, R.N.: Vehicle Dynamics: Theory and Application. New York: Springer, 2008.

6. Leister, G.: Fahrzeugreifen und Fahrwerksentwicklung. Wiesbaden: Vieweg +
Teubner, 2008

7. Mitschke, M. und Wallentowitz, H.: Dynamik der Kraftfahrzeuge. Berlin: Springer-
Verlag, 4. Aufl., 2004

I 8. Pacejka, H.B.: Tire and Vehicle Dynamics. Oxford: Butterworth-Heinemann, 3. Aufl.,
2012,

9. Rajamani, R Vehicle Dynamics and Control. New York: Springer, 2012.

10. Rill, G.: Road Vehicle Dynamics: Fundamentals and Modeling. Boca Raton: CRC
Press, 2011.

" 11. Schiehlen, W. und Eberhard, P.: Tec‘hnische Dynamik. Wiesbadel:\Teubne , 3. Aufl,
2011. [/é MASoLl,,‘.(uﬂLUmﬁlﬂﬁ-t /L\/J/

12. Schiehlen, W_(ed.): Dynamical Analysis of Vehicle Systems. Wien: Springer 2007

13. Schramm, D., Hiller, M. und Bardini, R.: Modellbildung und Simulation der Dynamik
von Kraftfahrzeugen. Berlin: Springer, 2. Aufl., 2013.

14. Wong, J.Y_: Theory of Ground Vehicles. New York/__: Wiley, 3. Aufl., 2001.
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Programmsysteme

20. Blundell, M. and Harty, D.: The Multibody Systems Approach to Vehicle Dynamics.
Amsterdam: Elsevier, 2004.

21. Grupp, F.und Grupp, F.: Matlab fur Ingenieure. Manchen: Oldenburg Verlag, 2009.

22, Kortam, W. and Sharp, R.5.; Multibody Computer Codes in Vehicle System Dyna-
mics. Amsterdam: Swets & Zeitlinger, 1993,

23. Kurz, T, Eberhard, P., Henninger, C. and Schiehlen, W _: From Neweul to Neweul-M=
symbaolical equations of motion for multibody system analysis and synthesis.
Multibody System Dynamics 24 (2010), 5. 25 — 41.

24, Schiehlen, W. (ed.): Multibody Systems Handbook. Berlin/_..: Springer, 1990.

25. Schiehlen, W Recent Trends in Multibody System Dynamics. Multibody System Dy-
namics 18 (2007), S. 3 - 13.

Tell ll: Insassenschutzsysteme in Kraftfahrzeugen

26. Kramer, F.: Passive Sicherheit von Kraftfahrzeugen: Biomechanik - Simulation - Si-
cherheit im Entwicklungsprozess. Wiesbhaden: Vieweg+Teubner, 3. Aufl. 2009,

27. Sousa, L Verissimo, P.; Ambrésio, J.: Development of generic multibody road vehi-

cle model for crashworthiness. Multibody System Dynamics 19 (2008), S. 133 — 158.
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