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1. Uberblick

Liebe aktuelle und ehemalige Mitarbeiterinnen und Mitarbeiter,

sehr geehrte Partner aus Universitat, Wissenschaft und Industrie,
liebe Studierende,

liebe Freunde des Instituts fur Technische und Numerische Mechanik,

dieser Jahresbericht steht am Ende eines sehr ungewohnlichen Jahres, in dem
alles anders war als gewohnlich. Daher mdchte ich etwas dartber berichten. Im
Februar 2020 gab es immer beunruhigendere Meldungen aus China und Mitte
Marz waren dann schon alle Mitarbeitenden in der mobilen Arbeit. Zwar war es
maoglich, gelegentlich am Institut zu sein, doch war das gewohnte Institutsieben
von einem Tag auf den anderen nicht mehr moglich — keine Kaffeepausen,
keine persdnlichen Treffen, keine Tagungen, keine Besuche bei Firmen, ... .
Wer hatte sich das davor vorstellen wollen oder kdnnen? Wir hatten schon vor
dieser Zeit ein Videokonferenzsystem am Institut verfugbar, und so konnten wir
sofort weitermachen. Der erste Vortrag zu der Abschlussarbeit einer Studentin
fand noch im Marz vor ca. 40 Teilnehmern statt, doch fuhlte sich alles sehr
eigenartig an. Im Laufe der Wochen wurden wir immer geulbter in der Nutzung
aller moglichen Programme und Kommunikationswege, doch stellte sich auch
bald heraus, dass dies funktioniert, aber nicht viel mit der Freude an der
gemeinsamen Arbeit zu tun hat. Zwar wurden Uuber die gesamte Zeit
Studierende betreut (bis Uber 30 studentische Arbeiten gleichzeitig) und es
wurden hunderte Prifungen schriftich und mundlich abgenommen und
korrigiert, doch hat sich alles nicht richtig angeflhlt. Nicht alle Studierenden und
Mitarbeitenden kamen gleich gut mit der Situation zurecht, und so war es
erleichternd, ab Juni wieder 2 Prasenztage pro Woche zuzulassen. Ab Juli ging
es dann hoch auf 3 Tage je Woche und im spaten Sommer gab es noch einige
fast normale Arbeitswochen.

Wir hatten schon frih Maskenpflicht am ganzen Institut, es wurden
Plexiglasplatten aufgehangt, Desinfektionsmittelspender installiert und vieles
mehr, so dass wir uns einigermal3en sicher fihlen konnten.

Erschreckend war, dass sich doch zwei Mitarbeitende des Instituts aul3erhalb
des Instituts mit Corona angesteckt haben und das Institut von einem Tag auf
den anderen flir mehrere Wochen geschlossen werden musste.
Gllcklicherweise geht es beiden wieder gut!

Leider ist unser Rechnerraum fur Studis immer noch nicht geoffnet und auch
die Gangturen bleiben verschlossen, doch lief die online Lehre auch mit aktiver
Mitarbeit vieler Tutorinnen und Tutoren gut. Spald macht das weder den
Dozenten noch den Studis, doch kann man zumindest erreichen, dass geordnet
weiterstudiert werden kann.

Etwas schrag waren viele Dinge, z.B. auch dass ein Gast des Instituts eigentlich
Mitte Marz wieder zurlck in Nigeria sein wollte, aber es dauerte dann bis Ende
September, bis er einen der ersten Flige zurick nehmen konnte. Vorher
unvorstellbar, Uber viele Monate hinweg keinerlei Reisemdglichkeit von Europa
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nach Afrika zu haben und doch plotzlich Realitat.

Wie so viele Menschen auf der ganzen Welt kampfen wir nun im
November/Dezember 2020 gegen die zweite Corona-Welle und sind einerseits
betrubt, dass wir unser normales Leben noch nicht wieder zurtick haben und
andererseits freuen wir uns, bisher als Institut gut durch diese Zeit gekommen
Zu sein.

Es gibt aber auch viel Positives zu berichten. Das ITM war auch in den letzten
Monaten erfolgreich beim Einwerben von Projekten, wobei es uns besonders
freut, dass selbst in der Corona-Zeit einige schone Industrieprojekte
durchgefihrt werden kdnnen. Wir konnten einige leistungsstarke neue
Mitarbeiter gewinnen und die Forschung lauft recht ungestort.

Es wurden einige Antrage eingereicht, viele Publikationen erstellt und einige
Mitarbeitende haben die Zeit des mobilen Arbeitens gut genutzt flr das
Schreiben ihrer Dissertationen. Wir konnten einige tolle neue Messgerate
beschaffen und haben extrem leistungsfahige neue Rechner in Betrieb
genommen.

Wir sind als Institut in dieser Zeit noch enger zusammengewachsen und wissen,
dass wir uns aufeinander verlassen konnen — das ist schon und wird uns
sicherlich auch in das hoffentlich normalere kommende Jahr begleiten. Wir
freuen uns schon darauf, wieder Studis und Gaste am Institut zu haben, und
fiebern schon darauf hin, wieder unbeschwert Tagungen und andere
Forschungseinrichtungen besuchen zu kdnnen. Auch ausgefallene Events wie
das jahrliche Statusseminar, das Torricelli-Seminar mit unseren Studis und viele
andere soziale Aktivitaten kommen wieder naher — wie schon!

Mit herzlichem Dank und besten Grufden
Peter Eberhard

Prof. Dr.-Ing. Prof.E.h. Peter Eberhard



In obiger Abbildung ist ein schoner CO2-Sensor zu sehen, der am Institut von
unserem Werkstattmeister Peter Scholer und Benjamin Frohlich entwickelt,
programmiert und hergestellt wurde. Toll, Mitarbeiter mit solchen Kompetenzen
und diesen guten Ideen zu haben. Die aufgestellten Sensoren geben Warnténe
bei Uberschrittenen Werten, Ubertragen Messdaten an Rechner und erinnern an
das regelmalige Luften in allen Institutsraumen mit mehreren Mitarbeitenden.
Das Projekt wurde so umgesetzt, dass Hardware, Schnittstellen, Programme
und das Konzept auch fur andere Aufgaben im Labor genutzt werden kdonnen.






2. Personelle Besetzung des Instituts
Direktor
Prof. Dr.-Ing. Prof.E.h. Peter Eberhard
Stellvertretende Institutsleiter

apl. Prof. Dr.-Ing. J6rg Fehr, Akademischer Rat
apl. Prof. Dr.-Ing. habil. Michael Hanss, Akademischer Direktor
Dr.-Ing. Pascal Ziegler, Akademischer Oberrat

Sekretariat

Roswitha Prommersberger
Professor im Ruhestand

Prof. Dr.-Ing. Prof. E.h. Dr. h.c. mult. Werner Schiehlen
Wissenschaftliche Mitarbeiter aus Landesmitteln

Alexander Brauchler, M.Sc.
Henrik Ebel, M.Sc.
Georg Schneider, M.Sc.

Wissenschaftliche Mitarbeiter aus Mitteln Dritter

Andreas Baumann, M.Sc. (seit 1.11.2019)

Florian Bechler, M.Sc. (seit 1.7.2020)

Hannes Eschmann, M.Sc.

Benjamin Fréhlich, M.Sc.

Yulong Gao, M.Sc. (seit 17.10.2019)

Chandramouli Gnanasambandham, M.Sc.

Luzia Hahn, M.Sc.

Dominik Hamann, M.Sc. (bis 29.3.2020)
(seit 1.10.2020)

Dipl.-Ing. Sibylle Hermann (seit 1.10.2019)
(

bis 29.3.2020)

Dipl.-Rest. Carolin Heinemann

Andreas Hofmann, M.Sc.
Dominik Hose, M.Sc.
Lorin Kazaz, M.Sc.



Fabian Kempter, M.Sc.

Jonas Kneifl, M.Sc. (seit 1.6.2020)
Markus Mack, M.Sc.

Steffen Maier, M.Sc.

Fabian Matter, M.Sc.

Johannes Rettberg, M.Sc. (seit 1.10.2020)
Benjamin Sackmann, M.Sc.

Patrick Schmid, M.Sc.

Elizaveta Shishova, M.Sc.

Daniel Sollich, M.Sc.

Nadine Walker, M.Sc. (bis 14.8.2020)

Technik / Labor / Server / Veranstaltungen

Peter Scholer
Dipl.-Inf. Peter Schumm (gemeinsam mit IST und MechBau)

Stipendiaten

Fatemeh Ansarieshlaghi, M.Sc., Landesgraduiertenforderung
Yu Qiang, M.Sc., gemeinsam mit Tongji University P.R. China
Wei Luo, M.Sc., China Scholarship Council (CSC)

Externe Doktoranden

Julian Hay, M.Sc., ZF Friedrichshafen AG, Friedrichshafen
Christian Sperber, M.Sc., Voith Hydro, Heidenheim an der Brenz

Gaste

Prof. Dr. Dr. h.c. A. Patrick S. Selvadurai, McGill University, Montreal,
Canada (12.-21.10.2019)

Dr. Qinbo Zhou, Nanjing University of Science and Technology, Nanjing,
China (bis 1.9.2020)

Prof. Chigbogu Godwin Ozoegwu, University of Nigeria, Nsukka, Nigeria
(3.2.2020 — 26.9.2020)

Gaststudenten

Sabina Benatti Camargo, Sapienza Universita di Roma, Italien
Edoardo Marciante, Sapienza Universita di Roma, Italien (bis 4.2.2020)
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Wissenschaftliche Hilfskrafte

Aristakesyan, Andranik
Baur, Marius

Benatti Camargo, Sabina
Duell, Simon

Ehmann, Nadine

Hipp, Hannes
Holzwarth, Marcel
Kargl, Arnim

Kleckner, Laura

Kneifl, Jonas

Kolb, Lorenz

Laier, Aaron
Mallikarjunan, Sivakumar
Mei, Mingfei

Ounissi, Aya

Pfeifer, Denis
Rosenfelder, Mario
Scherer, Patrick
Schmid, Matthias
Schweizer, Ronja
Stahle, Maureen
Varshney, Mayank
Wahren, Fabian

Assanov, Yerden
Bechler, Florian
Dobosz, Thomas
Dusseldorf, Heike
Frie, Lennart

Holtz, David

Hugaev, Pavel
Khemakhem, Iskandar
Klenge, Christoph
Kdgel, Alicia
Krauspenhaar, Jasmin
Leprich, David
Mansour, Omar
Nicodemus, Jonas
Petrenz, Hannes
Riethmuller, Jan
Schafer, Florian
Schmid, Marc-Philipp
Schumacher, Ruben

Sivanesan, Vasanth Adithya

Tschemernjak, Dominik
Voigt, Tobias
Weller, Louis
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3. Vorlesungen, Ubungen, Seminare

Wintersemester 2019/2020

Technische Mechanik ||
Vortragsubungen
Tutorenseminar
Gruppenlbungen

Maschinendynamik
Optimization of Mechanical Systems

Modellierung und Simulation
in der Mechatronik

Biomechanik
Fahrzeugdynamik

Seminar Uber Fragen der Mechanik
Praktikum Technische Dynamik

Schwingungen im Bauwesen -
Master Online Bauphysik

Technische Schwingungslehre -
Master Online Akustik

SimTech MOR-Seminar
"Modellordnungsreduktion”

Hanss

Ebel

Brauchler

Baumann, Eschmann, Frohlich,
Hofmann, Sackmann

Ziegler/Eberhard, Schmid
Eberhard, Shishova

Fehr, Maier
Eiber, Kazaz

Ziegler, Kubler, Meinders,
Gnanasambandham

Eberhard

Ansarieshlaghi, Frohlich, Hofmann, Luo,
Schmid, Shishova, Walker

Hanss

Hanss, Ziegler

Fehr
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Sommersemester 2020

Technische Mechanik IV
Vortragsubungen
Tutorenseminar

Numerische Methoden der Dynamik
Experimentelle Modalanalyse
Flexible Mehrkorpersysteme
Methoden der Unsicherheitsanalyse
Technische Schwingungslehre
Proseminar Technische Kybernetik
Seminar Uber Fragen der Mechanik
TM Info-Woche

Praktikum Technische Dynamik

SimTech MOR-Seminar
"Modellordnungsreduktion”

SimTech-Seminar (BSc.)

Eberhard
Ebel
Brauchler

Ziegler/Eberhard, Baumann

Ziegler, Frohlich

Fehr, Kempter

Hanss, Hose

Hanss, Walker

Eberhard, Hanss, Gnanasambandham
Eberhard

alle Mitarbeiter und Stipendiaten
Gnanasambandham, Kempter, Matter

Fehr
Eberhard, Hose
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4. Prifungen und Leistungsnachweise

Insgesamt 1651 schriftliche und 101 mindliche Prifungen und
Leistungsnachweise.

Mindliche und schriftliche Priifungen

Technische Mechanik | Eberhard/Fehr/Hanss

0 schriftlich + 0 mundlich
Technische Mechanik 11/ Eberhard/Hanss

699 schriftlich + 5 mundlich
Technische Mechanik 1V Eberhard/Hanss

381 schriftlich
Maschinendynamik Eberhard

197 schriftlich + 0 mindlich
Numerische Methoden der Dynamik Eberhard

68 schriftlich + 9 mundlich
Optimization of Mechanical Systems Eberhard

43 schriftlich + 0 mundlich
Biomechanik Eiber/Eberhard

86 schriftlich + 9 mundlich

Modellierung u Simulation i.d. Mechatronik Fehr
43 schriftlich + 4 mandlich

Flexible Mehrkorpersysteme Fehr

0 schriftlich + 20 mundlich
Fahrzeugdynamik Ziegler/Kubler/Meinders

40 mundlich
Experimentelle Modalanalyse Ziegler, 10 mundlich
Technische Schwingungslehre Hanss, 102 schriftlich
Nichtlineare Schwingungen Hanss, 0 schriftlich
Fuzzy-Methoden Hanss, 4 schriftlich
Methoden der Unsicherheitsanalyse Hanss, 8 schriftlich
Master Online Akustik Hanss, 4 mundlich
Master Online Bauphysik Hanss, 11 schriftlich
Proseminar Techn. Kybernetik Eberhard/Hanss, 9

Bei den Prufungen und Leistungsnachweisen haben alle Mitarbeiterinnen und
Mitarbeiter des Instituts mitgewirkt.
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5. Bachelor-, Studien-, Master- und Projektarbeiten

Ruhle, J.: Untersuchung unterschiedlicher Modellierungsansatze fur die
Formationsregelung mobiler Roboter. BSC-107 (Eberhard, Ebel)

Schutt, S.: Implementierung eines Parameteridentifikationsalgorithmus basierend
auf Impedanzmessungen am Mittelohr. BSC-108 (Eberhard, Hanss,
Sackmann, Hose)

Begovi¢, M.: Experimental Study of Pick-and-Place Operation for an Object by a
Robot Manipulator using Stereo Camera. BSC-109 (Eberhard,
Ansarieshlaghi, Luo)

Maloku, G.: Implementierung und Anwendung von statischen Korrekturmoden
hoherer Ordnung zur Erweiterung der Craig-Bampton Reduktionsbasis. BSC-
110 (Eberhard, Walker)

Stehle, F.: Dynamische Analyse von optischen Linsen. BSC-111 (Eberhard,
Hahn)

Liu, T.: Kalibrierung eines Mehrkorpermodells von einem Motorrad auf Basis von
Crashtestdaten aus Laborversuchen. BSC-112 (Fehr, Maier)

Pabst, M.: Experimental Study on Control of a Mobile Manipulator for a Pick-and-
Place Task. BSC-113 (Eberhard, Ansarieshlaghi, Luo)

Riethmuiller, J.: Einfluss der Muskelsteifigkeit bei der Notbremsung mit Hilfe eines
Driver-in-the-Loop Prifstands. BSC-114 (Fehr, Schiehlen)

Li, M.: Experimentelle Analyse der schwebenden Kontrolle eines Quadcopters mit
dem optischen Fluss. BSC-115 (Eberhard, Luo)

Lu, X.: Indoor Localization Using Ultra-Wideband for Mobile Robot. BSC-116
(Eberhard, Luo)

Michael-Andom Y.: Analyse zur Interpolation in der parametrischen
Modellordnungsreduktion elatischer Koérper. BSC-118 (Eberhard, Frohlich,
Hamann)

Liu, X.: Entwicklung von Mehrkorpersimulationsmodellen in MADYMO zur
Untersuchung und Validierung des Crashpulses fur Szenarien-basiertes
Testing. BSC-119 (Fehr, Hay)

Kargl, A.: DMD Methoden zur ldentifizierung von Reibkraftmodellen fur einen
Schunk PowerCube Roboter. BSC-120 (Fehr, Eschmann)

Kriger, M.: Modellierung und Regelung eines ebenen unteraktuierten
Schlangenroboters mit Neweul-M?. BSC-121 (Eberhard, Hofmann)

Jurkowski, N.: Untersuchung und Erweiterung eines Distributed Augmented
Lagrangian Particle Swarm Optimierungsalgorithmus. BSC-122 (Eberhard,
Ebel)
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Wahren, F.: Implementierung, experimentelle Umsetzung und Erprobung eines
Kartierungs- und Lokalisierungsalgorithmus fur mobile Roboter mit LIDAR-
Sensoren. BSC-123 (Eberhard, Ebel, Luo)

Bauknecht, L.: Untersuchung des Unfallverhaltens eines Motorrads und eines
Motorradaufsassen mit dem Mehrkorpersimulationsprogramm Madymo.
BSC-124 (Fehr, Maier)

Hoschek, S.: Entwurf eines Zustandreglers mit Beobachter fur das System ,Ball
auf Felge® bei variabler Felgendrehzahl. BSC-125 (Hanss, Hofmann)

Aristakesyan, A.. Datenbasierte Verfahren zur Approximation dynamischer,
parametrisierter Systeme. BSC-126 (Eberhard, Frohlich)

Messemer, D.: Kombinierte daten- und physik-basierte Modelle zur Approximation
von FEM Crash Simulationsergebnissen. BSC-127 (Fehr, Hay)

Jonanovic, M.: Experimentelle Untersuchung zum Einfluss von komplexen
Partikelformen erzeugt mit Hilfe des 3D-Drucks auf die dissipierte Energie in
Partikeldampfern. BSC-128 (Eberhard, Gnanasambandham)

Selcuk, A.: Ersatzmodelle des Menschen in der Fahrzeugsicherheit. BSC-129
(Fehr, Kempter)

Gobel, R.: Implementierung und Untersuchung einer Kosimulation far
thermoelastische Probleme. STUD-492 (Eberhard, Matter)

Loidl, A.: Dreidimensionale Modellierung einer Transrapid-Mittelsektion mit
Neweul-M?. STUD-493 (Eberhard, Schmid, Schneider)

Rettberg, J.: Controller Design for a Group of Swarm Mobile Manipulators for a
Pick-and-Place Task. STUD-494 (Eberhard, Ansarieshlaghi, Luo)

Staudenmeyer, M.: Simulative Untersuchung von Heckaufprallstudien mit einem
aktiven FE-Menschenmodell. STUD-495 (Fehr, Kempter)

Beckmann, D.. Entwicklung eines Finite-Elemente Modells eines Motorrads in LS-
DYNA. STUD-496 (Fehr, Maier)

Fantjo Noletta, F.: Literaturibersicht zum Schwingungsverhalten von Gemalden.
STUD-497 (Eberhard, Gao)

Mockl, M.: Untersuchung des Einflusses der Elastizitaten der Radaufhangung
eines Formula Student Fahrzeuges. STUD-498 (Eberhard, Ziegler)

Schonle, A.: Parametrische Modellbildung und -reduktion zur
Storgrolenkompensation von Windlasten bei adaptiven Tragwerken. STUD-
499 (Sawodny (ISYS), Frohlich, Wagner (ISYS))

Michalkowski, G.: Nicht-intrusive Modellreduktion geometrisch parametrisierter
Systeme mithilfe der Matrix-Discrete-Empirical-Interpolation-Methode. MSC-
291 (Eberhard, Frohlich)

16



Schafer, F.: Nichtlineare modelpradiktive Regelung unter Verwendung von
Automatischer Differentiation am Beispiel eines Tragmagneten des
Transrapids. MSC-292 (Eberhard, Schmid)

Bechler, F.: Untersuchung komfortoptimierter Sitzpositionen in der Auslegung von
Sicherheitssystemen. MSC-293 (Fehr, Kempter, Schories (ZF))

Dehde, A.: Entwurf und Evaluierung von Regelkonzepten zur Langs- und
Querregelung schwerer Nutzfahrzeuge unter StellgroRenbeschrankungen.
MSC-294 (Hanss)

Marciante, E.. Semiautonomous Trajectory Planning for a Serial Manipulator.
MSC-295 (Fehr)

Bueno, Y.. Transferring Finite Element Analysis via Interpolation to Optical
Simulation Code. MSC-296 (Eberhard, Hahn)

Li, Y.: Model Predictive Tracking Control of a Quadrotor in an Indoor Environment.
MSC-297 (Eberhard, Ebel, Luo)

Kneifl, J.: Machine Learning Algorithms for Learning Nonlinear Terms of Reduced
Mechanical Models in Structural Dynamics. MSC-298 (Fehr, Hay)

Chen, S.: Zusammenfihrung von daten- und domainwissenbasierter Methoden
zur Zustandserkennung in Industrierobotern. MSC-299 (Fehr)

May, M.: Proposal and Analysis of a Non-collinear Wave Mixing Technique for the
Detection of Micro-Cracks using Phased Arrays. MSC-300 (Hanss)

Canini, D.: Implementation of a High Density Multiphase Flow Model with the
Mesh-Free Numerical Simulation Method Smoothed Particle Hydrodynamics.
MSC-301 (Eberhard, Sollich)

Bobrzyk, S.; Englert, J.; Hecker, J.: Pfitzner H.: Modellierung, Simulation,
Optimierung und Bau eines Quadrocopters. SA-26 (Eberhard, Luo)

Schumacher, A.: Modellierung der Fluid-Struktur-Interaktion zwischen
Gitarrenkorpus und eingeschlossener Luft. SA-27 (Eberhard, Ziegler,
Brauchler)

Hornischer, N.: Real-Time Object Detection based on YOLO. SA-28 (Eberhard,
Luo)
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6. Mitwirkung bei Promotions- und Habilitationsverfahren

Kleinbach, C., Simulation of Occupant Kinematics using Active Human Body
Models. 23.10.2019, Universitat Stuttgart
(Fehr Hauptbericht)

Schmitt, A., Real-Time Simulation of Flexible Multibody Systems in Vehicle
Dynamics, 25.10.2019, Technische Universitat Hamburg
(Fehr Mitbericht)

Sharafian Ardakani, E., Cooperative Motion and Position Control of a Swarm of
Mobile Robots. 8.11.2019, Universitat Stuttgart
(Eberhard Hauptbericht)

Zerbe (geb. Hu), H., Modeling of Laser Welding with the Smoothed Particle
Hydrodynamics Method. 17.1.2020, Universitat Stuttgart
(Eberhard Hauptbericht)

Ahlert, A., Ein modellbasiertes Regelungskonzept fur einen Gesamtfahrzeug-
Dynamikprifstand. 27.1.2020, Universitat Stuttgart
(Hanss Mitbericht)

Radonijic, R.,
26.6.2020, Universitat Stuttgart
(Eberhard Vorsitz)

Daub, M., Optimizing Flexibility for Component Design in Systems Engineering
under Epistemic Uncertainty. 10.7.2020, Technische Universitat Minchen
(Hanss Mitbericht)

Fetzer, F.,
16.7.2020, Universitat Stuttgart
(Eberhard Vorsitz)
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7. Tatigkeit in der Hochschulverwaltung
Mitglied kraft Amtes im GroRRen Fakultatsrat, im Promotions-
und Habilitationsausschuss der Fakultat

Mitglied kraft Amtes im GroRen Fakultatsrat und im
Promotionsausschuss der Fakultat

Mitglied im Senat

stv. Mitglied im Senatsausschuss fur Struktur
Fellow SC Simtech

Mitglied SC Simtech

Mitglied Ausschuss fur Wissenstransfer EXC2075 ,Daten-
integrierte Simulationswissenschaften (SimTech)”.

Mitglied der Auswahlkommission "Simulation Technology"
Mitglied Studienkomm./Prifungsausschuss "Mechatronik"
Mitglied der Auswahlkommissionen "Mach"

Vorsitzender der Auswahlkommission "Mechatronik"
Gastmitglied Studienkommission "Technische Kybernetik"

Mitglied im Prufungsausschuss, Studien- und Auswahl-
kommission Internationaler Master Studiengang COMMAS

Stellvertretender Vorsitzender Industrial Consortium SimTech
Mitglied Studienkommission "Maschinenbau"

Mitglied Auswahlkomm./Studienkomm./Prufungsausschuss
"Autonome Systeme"

Depart. Coordinator fur die ERASMUS-Austauschprogramme
mit der Universita La Sapienza Roma

Georgia Tech Austauschprogramm Koordination
Mitglied der BK "Autonome Systeme"
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8. Tatigkeit fur die Wissenschaftsforderung
Treasurer der IUTAM (Internationale Union fur Theoretische  Eberhard
und Angewandte Mechanik)
Mitglied der Generalversammlung der IUTAM Eberhard

Gastmitglied im ASME Technical Committee on Multibody Eberhard
Systems and Nonlinear Dynamics

International Steering Committee Member IMSD (International Eberhard
Association of Multibody System Dynamics)

Mitglied der GAMM (Gesellschaft fir Angewandte Ebel, Eberhard,

Mathematik und Mechanik) Fehr, Hanss,
Schiehlen

Mitglied im GAMM-Fachausschuss "Dynamik und Ebel, Eberhard,

Regelungstheorie" Fehr, Hanss,
Ziegler

Mitglied der ISSMO (International Society of Structural and Eberhard
Multidisciplinary Optimization)

Mitglied im Asian Committee on Multibody Dynamics (ACMD) Eberhard
Mitglied im International Maglev Board Eberhard

Mitglied im VDI/VDE-GMA-Ausschuss 1.30 "Modellierung, Eberhard
Identifikation und Simulation in der Automatisierungstechnik"

Mitglied der Euromech (European Mechanics Society) Eberhard, Fehr
Mitglied des Industrial Consortiums SimTech Eberhard, Fehr
Mitglied in der Komission zur Sicherung der Integritat Eberhard

wissenschaftlicher Praxis und zum Umgang mit Fehlverhalten

Mitglied im Senatsausschuss fur Verwaltungs- und Eberhard
Wirtschaftsangelegenheiten

Stellvertretendes Mitglied im Senatsausschuss fur Struktur Eberhard

Zweiter Vorsitzender des Vereins "Alumni des Studiengangs Hanss
Technische Kybernetik der Universitat Stuttgart e.V."

Mitglied des Board of Studies of the Doctoral School in Hanss
Industrial and Civil Engineering - University Niccold Cusano,
Rom, Italien

Honorary Member Euromech (European Mechanics Society) Schiehlen
Member-at-Large der Generalversammlung der IUTAM Schiehlen

Mitglied des Electoral Committee fur die Vorstandswahl der ~ Schiehlen
IUTAM 2020-2024

Deputy Chairperson IFToMM Techn. Committee for Schiehlen
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Multibody Dynamics

Mitglied des VDI (Verein Deutscher Ingenieure)

Mitglied auf Lebenszeit der ASME

Observer of IUTAM im Int.| Steering Committee der IMSD

Mitglied der GAMM-Junioren (Gremium der
Nachwuchswissenschaftlerinnen in der Gesellschaft fir
Angewandte Mathematik und Mechanik)

Vorstands- und Grindungsmitglied der GAMM-
Nachwuchsgruppe an der Universitat Stuttgart

Schiehlen
Schiehlen
Schiehlen
Ebel

Ebel

9. Tatigkeit als Gutachter und fiir Zeitschriften

Zeitschriftengutachten fur:
Multibody System Dynamics

Zeitschriftengutachten fur:

IEEE Transactions on Automation Science and Engineering

Information Processing in Agriculture
Multibody System Dynamics
Nonlinear Dynamics

Mitherausgeber der Springer-Buchreihe "Lecture Notes in
Applied and Computational Mechanics"

Associate Editor der Zeitschrift
Mechanics Research Communications

Associate Editor der Zeitschrift
Archive of Mechanical Engineering

Mitglied im Editorial Board der Zeitschrift
Structural and Multidisciplinary Optimization (SMO)

Mitglied im Advisory Board der Zeitschrift
Multibody System Dynamics

Mitglied im Editorial Board der Zeitschrift

ZAMM (Zeitschrift flr Angewandte Mathematik und Mechanik)

Mitglied im Editorial Board der Zeitschrift
Computational Particle Mechanics (CPM)

Mitglied im Editorial Board der Zeitschrift
International Journal of Applied Mathematics and
Mechanics (IJAMM)

Mitglied im Editorial Board der Lecture Notes in
Applied Mathematics and Mechanics (LAMM)
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Eberhard

Eberhard

Eberhard
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Gutachtertatigkeit fur: Eberhard

Alexander von Humboldt-Stiftung

Carl-Zeiss-Stiftung

Czech Science Foundation

DAAD

DFG (Deutsche Forschungsgemeinschaft)

EPSRC (Engineering and Physical Sciences Research
Council, UK)

FWF Osterreich

FWO (Research Foundation Flanders, Belgien)

IFAC

IGSSE Minchen

Mercator Research Center Ruhr

SWZ Clausthal-Géttingen

verschiedene externe Berufungsverfahren
in verschiedenen Landern

Zeitschriftengutachten fur: Eberhard
Acta Mechanica
Advances in Water Resources
AIAA Journal
Archive of Applied Mechanics
ASME Journal on Computational and Nonlinear Dynamics
ASME Journal on Mechanical Design
ASME Journal on Nonlinear Vibrations
ASME Journal of Vibration and Acoustics
at - Automatisierungstechnik
Autonomous Robots
Computational Materials Science
Computational Mechanics
Computer Methods in Applied Mechanics and Engineering
Computer Physics Communications
Computers and Structures
Control and Cybernetics
Engineering Computation
Engineering Optimization
European Journal of Mechanics A/Solids
Granular Matter
IEEE Transactions on Automation Science and Engineering
IEEE Transactions on Control Systems Technology
IEEE Transactions on Evolutionary Computation
IEEE Transactions on Mechatronics
International Journal for Numerical Methods in Engineering
Journal of Acoustics and Vibration
Journal of Advances in Engineering Sciences
Journal of Computational Material Science
Journal of Engineering Mathematics
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Journal of the Franklin Institute

Journal of Low Frequency Noise, Vibration and Active Control
Journal of Mechanical Engineering Science

Journal of Multi-body Dynamics

Journal of Neurocomputing

Journal of Strain Analysis in Engineering Design

Journal of Systems and Control Engineering

Journal of Theoretical and Applied Mechanics

Journal of Vibration and Control

Mathematical and Computer Modelling of Dynamical Systems
Mechanism and Machine Theory

Mechanics Based Design of Structures and Machines
Mechanics of Structures and Machines

Mechatronics

Multibody System Dynamics

Neurocomputing

Nonlinear Dynamics

Optimization

Optimization and Engineering

Particulate Science and Technology

Powder Technology

Royal Society Proceedings

Separation Science and Technology

Structural and Multidisciplinary Optimization

Technische Mechanik

Vehicle System Dynamics

World Journal of Modelling and Simulation

ZAMM (Zeitschrift fir angew. Mathematik und Mechanik)

Studierendengutachten fur:

Cusanus

DaimlerChrysler Stiftung

Fisita

Fulbright Foundation

GE Foundation

Gustav-Magenwirth-Stiftung

Internationale Angelegenheiten Universitat Stuttgart

SEW Eurodrive

Studienstiftung des Deutschen Volkes

Ansprechpartner der Thomas Gessmann-Stiftung flur den
Thomas Gessmann-Preis fur Uberdurchschnittlich gute
wissenschaftliche Arbeiten auf technisch-
wissenschaftlichem Sektor (Mechatronik)

verschiedene Firmen
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Associate Editor der Zeitschrift
Mechanics Based Design of Structures and Machines

Mitglied im Editorial Board der Zeitschrift
SN Applied Sciences

Zeitschriftengutachten fur:

Mechanical Systems and Signal Processing

SN Applied Sciences

Annals of Biomedical Engineering

Multibody System Dynamics

Proceedings in Applied Mathematics and Mechanics

at - Automatisierungstechnik

Springer International Series of Numerical Mathematics
Computational Mechanics

Studierendengutachten fur:

Internationale Angelegenheiten Universitat Stuttgart
Studienstiftung des Deutschen Volkes

Prof. Dr.-Ing. Erich Miller-Stiftung

Mitacs

Zeitschriftengutachten fur:

Computer Methods in Applied Mechanics and Engineering

Mitglied im Editorial Board der Zeitschriften
Fuzzy Sets and Systems
Mechanical Systems and Signal Processing

International Journal of Fuzzy Computation and Modelling

Zeitschriftengutachten fur:

Control Engineering Practice

Finite Elements in Analysis and Design

Fuzzy Sets and Systems

International Journal of Uncertainty, Fuzziness and
Knowledge-Based Systems

Journal of Aerospace Engineering

Journal of Structural Safety

Mechanical Systems and Signal Processing

Multibody System Dynamics

Studierendengutachten fr:

Studienstiftung des Deutschen Volkes

Cusanus

Stiftung der Deutschen Wirtschaft

Internationale Angelegenheiten Universitat Stuttgart

Gutachter fur: Deutsche Forschungsgemeinschaft (DFG)
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Honorary Editor der Zeitschrift Schiehlen
Multibody System Dynamics

Mitglied im Editorial Board der Zeitschrift Schiehlen
Vehicle System Dynamics
Mitglied im Editorial Advisory Board der Zeitschrift Schiehlen

Computer Methods in Applied Mechanics and Engineering

Gutachter fur: Schiehlen
American Society of Mechanical Engineers (ASME TC MSND)
University of lowa, lowa City, IA

Zeitschriftengutachten fur: Schiehlen
Journal of Computational and Nonlinear Dynamics

Mechanics Based Design of Structures and Machines

Multibody System Dynamics

Nonlinear Dynamics

Vehicle System Dynamics

Zeitschriftengutachten fur: Schneider
Journal of Rail and Rapid Transit

Zeitschriftengutachten fur: Ziegler
Journal of Computational and Nonlinear Dynamics

Mathematical and Computer Modelling of Dynamical Systems
Multibody System Dynamics

10. Vorbereitung und Organisation von Tagungen und Exkursionen

Veranstalter:
Jahrestreffen des DFG Schwerpunktprogrammes 1897, Eberhard, Walker
4.-6.11.2019, Aschaffenburg

Infoveranstaltung 6D-Marker for 6D Motion Tracking Ansarieshlagi, Fehr
Using Only One Camera, 5.12.2019, Stuttgart

Doktorandentreffen des DFG Schwerpunktprogrammes  Eberhard, Walker
1897, 27.-29.4.2020, Videokonferenz

Workshop des Industrial Consortium des EXC 2075, Fehr
Die Rolle von Simulation in der COVID-19-Pandemie,
1.7.2020, Videokonferenz
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Mitwirkung:

Interessengruppe Digitaler Zwilling IC SimTech,
11.10.2019, Stuttgart
Mitorganisation Fehr

VI International Conference on Particle-Based Methods.
Fundamentals and Applications (PARTICLES 2019),
28.-30.10.2019, Barcelona, Spain

Member Scientific Committee Eberhard

4th International and 19th National Conference on

Machines and Mechanism (iNaCoMM2019),

5.-7.12.2019, Mandi, Indien

Member of Advisory Committee Eberhard

Virtuelle Delegationsreise ,Digital Twin“ Siemens Fehr
Forschung und EXC 2075,
9.9.2020, Stuttgart

Mitorganisation

Workshop der GAMM-Nachwuchsgruppe Stuttgart: Ebel
EinfUhrung in Themen der Mechanik und angewandten
Mathematik, 19.2.2020, Stuttgart

verschoben: GAMM-Jahrestagung 2020, 16.-20.3.2020,
Kassel,
Sessionleitung "DFG-PP 05 Calm, Smooth, and Smart"  Eberhard

ROMANSY 2020, 23rd CISM IFToMM Symposium on

Robot Design, Dynamics and Control, Sapporo, Japan.

Due to the COVID-19 pandemic, it was held online 20.-

24.6.2020

Member Advisory Board Schiehlen

verschoben: IMSD 2020, 6th International Conference on

Multibody System Dynamics und ACMD 2020, Asian

Conference on Multibody Dynamics, 1.-5.11.2020, New

Delhi, Indien

Member International Steering Committee Eberhard
Session Organizer: Flexible Multibody Systems Ziegler

verschoben: MATHMOD2021, 10th Vienna International
Conference on Mathematical Modelling, 17.-19.2.2021,

Wien, Osterreich

Member of the International Program Committee Eberhard

Int. Nonlinear Dynamics Conference (NODYCON), 16.-
19.2.2021, Rom, ltalien, will be held online
Member Int. Advisory Committee Eberhard
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10th ECCOMAS Thematic Conference on Multibody
Dynamics, 27.6.-1.7.2021 Budapest, Ungarn
Member of the Scientific Committee

verschoben: ENOC 2020, 10th European Nonlinear
Dynamics Conference, Lyon, France. Due to COVID-19

pandemic the Conference is postponed to 11.-16.7.2021.

Member of the Scientific Committee

IAVSD 2021, 27th Symposium on Dynamics of Vehicles
on Roads and Railway Tracks, 16.-20.8.2021, Saint
Petersburg, Russia

Editorial Board Member

PARTICLES 2021, Seventh International Conference on
Particle-Based Methods,4.-6.10.2021, Hamburg
Member of Scientific Committee und

Plenary Lecturer

8th International Conference on Uncertainty in Structural
Dynamics (USD2020), 7.-9.9.2020, Leuven, Belgium
(virtual conference)

Member of the Scientific Committee

9th International Workshop on Reliable Engineering
Computing (REC2021),16.-21.5.2021, Taormina, Italy
Member of the Scientific Committee

5th International Conference on Structural Nonlinear
Dynamics and Diagnosis (CSNDD'2021), 16.-19.6.2021,
Marrakech, Morocco

Member of the Scientific Committee

4th Int. Conference on Uncertainty Quantification in
Computational Sciences and Engineering (UNCECOMP
2021), 27.-30.6.2021, Athens, Greece

Organisator Minisymposium 2, "Uncertainty
quantification under limited data"

Exkursionen:

Exkursion Modellierung und Simulation in der
Mechatronik zur Festo AG & Co. KG, Esslingen,
22. Januar 2020, 46 Teilnehmerlnnen

Exkursion Fahrzeugdynamik, ZF, Alfdorf,
12. Februar 2020, 13 Teilnehmerinnen
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Eberhard
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Maier, Pfeifer

Ziegler, Kubler,
Meinders, Gnana-
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11. Institutsverwaltung

Abfallbeauftragter

Allgemeine Verwaltung, Finanzen, Hiwis
Betrieblicher Ersthelfer
Brandschutzbeauftragter

Gangposter

Hydraulikprufstand

Institutsbibliothek

ITM-Wiki

Jahresbericht

Getranke

Kopier-, Fax-, Foto- und Videowesen
Laser-Schneidemaschine und 3D-Drucker
Literaturdatenbank

Mittelohrprufstande

Notenmeldung

Praktikumsverwaltung Technische Dynamik

Rechnernetz und Software am Institut
Schlusselverwaltung

Serverbetreuung (mit IST/MechBau)
Sicherheits- und Werkstattbeauftragter
Studiengebuhren, Qualitatssicherungsmittel
Stundenplan, Prafungsamt, Modulbeschreibungen
Telefone

Versuchsfahrzeuge

Unterlagen zum Arbeitsschutz und Sicherheit
Visitenkarten

Werkstatt, Unterstutzung Versuchsaufbauten

www-Seiten
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Maier
Prommersberger
Schneider

Ziegler

Shishova

Ziegler, Matter
Gnanasambandham
Hahn

Hahn

Schneider

Mack

Scholer
Ansarieshlaghi
Sackmann
Hamann, Baumann
Eschmann

Kazaz, Matter, Sollich
Hose

Schumm

Ziegler

Hamann, Baumann
Hanss

Matter

Ziegler, Matter
Hamann, Eschmann
Brauchler

Scholer

Hahn



12. Wissenschaftliche Arbeiten
Abgeschlossene Arbeiten
Stabilitatsanalyse von Zerspanprozessen mit

Unsicherheiten

Analyse und Regelung unsicherheitsbehafteter
Systeme mit Methoden der Mdglichkeitstheorie

Modellreduktion bei gekoppelten Systemen

Software

Morembs / Morembs ++
Neweul-M?2

Pasimodo

FAMOUS
GTM

Laufende Arbeiten

On the Analysis, Simulation, and Control of Robots

Modellierung der Kuhlschmierstoffverteilung beim
Einlippentieflochbohren unter Berlicksichtigung der
Spanverteilung mittels Smoothed Particle
Hydrodynamics

Innovationscampus Mobilitat - Effiziente

Reluktanzmaschine flr emissionsfreie Mobilitdt ohne

seltene Erden (ReMos)
Mechanische Simulation und NVH-Verhalten

Experimentelle und simulative Untersuchung von
Musikinstrumenten

Verteilte Regelung mechanischer Systeme

Theoretical Guarantees for Predictive Control in
Adaptive Multi-Agent Scenarios

Parametrische Modellreduktion

Hamann
Hofmann

Walker

Frohlich, Walker
Hofmann, Schneider

Baumann,
Gnanasambandham,
Shishova, Sollich

Mack, Hose

Kazaz

Ansarieshlaghi

Baumann

Bechler

Bechler
Brauchler

Ebel

Eschmann

Frohlich

Schadigungsverhalten von Gemalden beim Transport Gao
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Partikeldampfer — Schwingungsbeeinflussung durch
verteilte Dissipation tUber komplexe Partikelformen

und Fluid/Festkorper Interaktionen

Simulationsbasierte Untersuchung der Dynamik von

Hochleistungsobjektiven

Validierte Ersatzmodelle fur
Fahrzeugsicherheitssimulationen

Erweitertes Transportmonitoring von Gemalden
durch Vergleich von 3D-Zustandsmodellen

Functional Implementation of Sustainable Research

Software Principles in the Simulation Science

Fuzzy-arithmetische Analyse von Systemen mit
Unsicherheiten

Neweul-M? - Entwicklung einer symbolischen
Mehrkorpersimulationsumgebung in Matlab

Identifikation von fuzzy-parametrisierten Modellen flr

Systeme mit Unsicherheiten

Entwicklung possibilistischer Filter-Entwurfsverfahren
zur Zustandsschatzung in dynamischen Systemen

mit Unsicherheiten

Weiterentwicklung der Kontaktberechnung in GTM

mit Ansatzfunktionen hoherer Ordnung und
Durchgriffstermen

Numerische und experimentelle Validierung von
muskelaktivierten Menschmodellen fur die
Fahrzeugsicherheit

Menschmodelle fiir sicherheitskritische Mensch-
Maschine Kooperation

Reusage and Reanalysis of Simulation Data in
Structural Dynamics

Robot Swarm Systems

MKS- und FE-basierte Untersuchung von
Sicherheitskonzepten fur Motorrader

Mechanische und thermische Untersuchung von
Scheibenbremssystemen

Greifen flexibler Objekte
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Hose, Hanss

Hose, Hanss
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Kneifl

Luo
Maier
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Zertifizierte Modellreduktion fur gekoppelte Rettberg
mechanische Systeme

Dynamik des Horens Sackmann
Simulation und Regelung von Schmid
Magnetschwebebahnen

Fahrzeug- und Fahrwegdynamik einer Schneider
Magnetschwebebahn

Simulation des Ruhrreibschweil3ens Shishova

Modellierung der Kapillare beim Lasertiefschwei3en  Sollich
mit der Smoothed Particle Hydrodynamics Methode

Dynamik vertikaler Wasserkraftrotoren Sperber

noch nicht veréffentlichte Dissertationen von -
Institutsmitarbeitern (Prifung erfolgreich abgelegt)

noch nicht abgeschlossene Promotionen ehemaliger Hamann, Hofmann,
Institutsmitarbeiter (Dissertation in Begutachtung) Pfister, Schnabel

noch nicht eingereichte Dissertationen ehemaliger Grunert, Walker
Institutsmitarbeiter
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13. Tagungsteilnahmen

Die Vortrage (V) und Posterprasentationen (P) sind in den Abschnitten 14
und 17 detailliert aufgefuhrt. Sitzungsleitungen sind durch (C)
gekennzeichnet.

Ebel, H. (V): 7.-9. Oktober 2019, GAMM Juniors' Autumn Meeting, Hannover

Eberhard, P. (V); Shishova, E. (V): 28.-30. Oktober 2019, Particles 2019,
Barcelona, Spanien

Eberhard, P. (V, C); Gnanasambandham, C. (V); Walker, N. (V): 4.-6. November
2019, 4. SPP 1897 Jahrestreffen, Hosbach

Fehr, J. (V): 14.-15. November 2019, Praxiskonferenz Heckaufprall — Sitze —
Whiplash, Bad Worishofen

Ansarieshlagi, F. (P); Eberhard, P.; Eschmann, H. (P); Fehr, J. (V,C); Hofmann,
A. (P); Kempter, F. (P); Kneifl, J. (P): 11.-13. Dezember 2019, 12. SimTech
Statusseminar, Bad Boll

Gnanasambandham, C. (V); Walker, N. (V): 27.-29. April 2020, 4. SPP 1897
Doktorandentreffen, online

Ansarieshlaghi, F. (V): 9. Juli 2020, 17th International Conference on Informatics
in Control, Automation and Robotics (ICINCO), online

Kneifl, J. (P); Sperber, C. (P): 27.-31. Juli 2020, GAMM Juniors' Summer School
on Applied Mathematics and Mechanics, online

Eberhard, P.; Schiehlen, W.: 25.-26. August 2020. IUTAM General Assembly,
online, Boston, USA

Kempter, F. (V): 1. September 2020, 6th Digital Human Modeling Symposium -
DHM, online, Skdovde, Schweden

Hahn, L. (V): 7.-11. Septermber 2020, EOS Annual Meeting (EOSAM), online,
Porto, Portugal

Maier, S. (V): 9. September 2020, IRCOBI Conference 2020, online, Miinchen

Fehr, J. (V): 29.-30. September 2020, Carhs automotive CAE Grand Challenge,
Hanau, Germany

Sackmann, B. (V): 29. September - 1. Oktober 2020, 54th Annual Conference of
the German Society for Biomedical Engineering (VDE|DGBMT), Leipzig
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14. Vortrage bei Tagungen, Kursen und Einladungen

Ansarieshlaghi, F.: 9. Juli 2020, 17th International Conference on Informatics in
Control, Automation and Robotics (ICINCO), ,Disturbance Compensator for a
Very Flexible Parallel Lambda Robot in Trajectory Tracking®

Ebel, H.. 7. Oktober 2019, GAMM Juniors' Autumn Meeting, Hannover,
.Perspectives on Modeling and Control for Distributed Robotics”

Eschmann, H.: 30. Oktober 2019, SimTech Machine-Learning Spotlight Session,
Stuttgart, ,Learning-based Model Predictive Control using Gaussian
Processes”

Eschmann, H.: 12. Februar 2020, SimTech Graduiertenseminar The
Mathemathics of Gaussian-Processes in Controls, Stuttgart, ,Safe and
Cautious Model Predictive Control using Gaussian-Processes”

Fehr, J.: 15. November 2019, Praxiskonferenz Heckaufprall — Sitze — Whiplash
2019, Bad Worishofen. ,Aktives Menschenmodell zur Simulation von Frauen
im Heckaufprall®

Fehr, J.: 12. Dezember 2019, 12. SimTech Statusseminar, Bad Boll. ,Reusage
and Reanalysis of Simulation Data in Structural Dynamics PN7-6*

Fehr, J.. 28. September 2020, automotive CAE Grand Challenge, Hanau;
»2Automatic Model Reduction Techniques for the Acceleration of Car Crash
Simulations”

Gnanasambandham, C.: 5. November 2019, 4. SPP 1897 Jahrestreffen,
Hosbach, ,Particle Dampers- Vibration Modification by Distributed Dissipation
from Obstacle Grids and Complex Particle Shapes”

Gnanasambandham, C.: 27. April 2020, 4. SPP 1897 Doktorandentreffen,
.Predicting Nonlinear Frequency Response Functions of Systems with
Particle Dampers"

Hanss, M.: 19. Februar 2020, Workshop der GAMM-Nachwuchsgruppe Stuttgart:
EinfGhrung in Themen der Mechanik und angewandten Mathematik,
.entdecke die Moglichkeiten! — Eine Einfuhrung in die Unsicherheitsanalyse
auf Basis der Moglichkeitstheorie®

Hahn, L. : 7.-11. Septermber 2020, EOS Annual Meeting (EOSAM), Porto, online,
Portugal, ,Transient Dynamical-Thermal-Optical System Modeling and
Simulation”

Hose, D.: 5. August 2020, Virtueller Gastvortrag am Institute for Risk and
Uncertainty, University of Liverpool, United Kingdom, ,The Embarrassingly
Simple Calculus of Possibility Theory”

Kempter, F.: 1. September 2020, 6th Digital Human Modeling Symposium - DHM,
Skovde, Schweden (Onlineteilnahme), ,Calibration Approach for Muscle
Activated Human Models in Pre-Crash Maneuvers with a Driver-in-the-Loop
Simulator”
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Maier, S.: 5. August 2020, Projektvideo Technologietransferprogramm e-mobil
BW, Stuttgart, ,Sicheres Motorrad - Ein Projekt des Technologietransfer-
programms”

Maier, S.: 9. September 2020, IRCOBI Conference 2020 Online Session,
»Evaluation of a Novel Passive Safety Concept for Motorcycles with Combined
Multi-Body and Finite Element Simulations”

Sackmann, B.: 30. September 2020, 54th Annual Conference of the German
Society for Biomedical Engineering (VDE|DGBMT), Leipzig, ,Characteristics
in Wideband Acoustic Immittance Measurements and their Underlying
Mechanical Causes”

Schmid, P.: 10. Januar 2020, NGTS Projekt Treffen, thyssenkrup Transrapid
GmbH, Munchen, ,New Generation Transrapid Vehicle (NGTS) - Model
Predictive Control”

Schneider, G.: 15./16. Aprii 2020, CRRC Project Meeting, online
(Videokonferenz), ,Comprehensive Analysis and Development of High-Speed
Maglev Train Models and Prototypes and Final Project State”

Shishova, E.: 29. Oktober 2019, Particles 2019, Barcelona, Spanien, ,Simulation
of Friction Stir Welding with the Smoothed Particle Hydrodynamics Method”

Walker, N.: 6. November 2019, SPP 1897 Jahrestreffen, Hosbach, ,Substructured
Reduction of a Modular Scale Model of a High Rise Buildung”

Walker, N.: 27. April 2020, SPP 1897 Doktorandentreffen, Videokonferenz,
»2Analytical Aspects in Substructured Model Order Reduction”

15. Gastvortrage

Drodler, S.: Universitatsbibliothek, Universitat Stuttgart, ,Open Access
Workshop*, 28.1.2020
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16. Vortrage im Seminar von Studierenden und Institutsangehorigen

Esteves, M.: Analyse und Regelung des Fuhrsystems der Magnetschwebebahn
Transrapid, 15.10.2019

Michalkowski, C.: Nicht-intrusive Modellreduktion geometrisch parametrisierter
Systeme mithilfe der Matrix-Discrete-Empirical-Interpolation-Methode,
15.10.2019

Schutt, S.: Implementierung eines Parameteridentifikationsalgorithmus basierend
auf Impedanzmessungen am Mittelohr, 15.10.2019

Burkhardt, C.: Vorpositionierung und Skalierung von Menschmodellen fir die
Fahrzeugsicherheit auf Basis einer Ergonomieanalysesoftware, 22.10.2019

Riess, N.: Analyse der Konvergenz von Spektralelementen in der
Stabilitdtsuntersuchung von Zerspanprozessen, 22.10.2019

Lechner, M.: Durchflihrung einer Benchmark-Analyse bei der Strukturoptimierung
mit parametrisch reduzierten Modellen, 29.10.2019

Ruhle, J.: Untersuchung unterschiedlicher Modellierungsansatze fur die
Formationsregelung mobiler Roboter, 29.10.2019

Gobel, R.: Implementierung und Untersuchung einer Kosimulation fur
thermoelastische Probleme, 12.11.2019

Begovi¢, M.: Experimental Study of Pick-and-Place Operation for an Object by a
Robot Manipulator using a Stereo Camera, 12.11.2019

Schafer, F.: Nichtlineare modellpradiktive Regelung unter Verwendung von
Automatischer Differentiation am Beispiel eines Tragmagneten des
Transrapids, 12.11.2019

Maloku, G.: Implementierung und Anwendung von statischen Korrekturmoden
hoherer Ordnung zur Erweiterung der Craig-Bampton Reduktionsbasis,
19.11.2019

Stehle, F.: Dynamische Analyse von optischen Linsen, 19.11.2019

Pabst, M.: Experimental Study on Control of a Mobile Manipulator for a Pick-and-
Place Task, 26.11.2019

Li, M.: Experimentelle Analyse der schwebenden Kontrolle eines Quadcopters mit
dem optischen Fluss, 26.11.2019

Riethmuller, J.: Einfluss der Muskelsteifigkeit bei der Notbremsung mit Hilfe eines
Driver-in-the-Loop Prufstands, 26.11.2019

Loidl, A.: Dreidimensionale Modellierung und Simulation der
Magnetschwebebahn Transrapid mit Neweul-M?, 3.12.2019

Bechler, F.: Untersuchung komfortoptimierter Sitzpositionen in der Auslegung von
Sicherheitssystemen, 10.12.2019
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Liu, T.: Kalibrierung eines Mehrkorpermodells von einem Motorrad auf Basis von
Crashtestdaten aus Laborversuchen, 10.12.2019

Chen, J.: Port-Hamiltonian Based Simulation of a Reduced Thermoelastic
Problem, 10.12.2019

Lu, X.: Indoor Localization Using Ultra-Wideband for Mobile Robot, 17.12.2019

Michael-Andom, Y.. Analyse zur Interpolation in der parametrischen
Modellreduktion elastischer Korper, 17.12.2019

Rettberg, J.: Controller Design for a Group of Swarm Mobile Manipulators for a
Pick-and-Place Task, 21.1.2020

Liu, X.: Entwicklung von Mehrkorpersimulationsmodellen in Madymo zur
Untersuchung und Validierung des Crashpulses fur Szenarien-basiertes
Testing, 21.1.2020

Dehde, A.: Entwurf und Evaluierung von Regelkonzepten zur Langs- und
Querregelung schwerer Nutzfahrzeuge unter StellgréRenbeschrankungen,
4.2.2020

Marciante, E.. Semiautonomous Trajectory Planning for a Serial Manipulator,
4.2.2020

Kriger, M.: Modellierung und Regelung eines ebenen unteraktuierten
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20. Anhang
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