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1. Uberblick

Liebe aktuelle und ehemalige Mitarbeiterinnen und Mitarbeiter,

sehr geehrte Partner aus Universitat, Wissenschaft und Industrie,
liebe Studierende,

liebe Freunde des Instituts fiir Technische und Numerische Mechanik,

wieder ist ein Jahr vorbei, wieder gibt es viel Gutes und Neues zu berichten
und wieder gibt es viele Griinde sich zu freuen und dankbar zu sein.

In der Woche 29. Mai bis 1. Juni 2012 hatten wir mehr als 300 Kolleginnen
und Kollegen zu Gast, die die von uns organisierte 2nd Joint International
Conference on Multibody System Dynamics besuchten. Wir versuchten durch
eine moglichst perfekte Organisation, einen personlichen Stil sowie
ungewoOhnliche Social Events eine ideale Atmosphéare flr den wissenschatft-
lichen und persoénlichen Austausch zu schaffen und haben uns sehr Uber die
uberwaltigenden Rickmeldungen gefreut.

Zum 1. April 2012 wurden uns ein weiterer grof3er Laborraum und mehrere
weitere  Blrordume  Ubergeben. Dies fuhrte zu umfangreichen
Renovierungsarbeiten mit Malern, Schreinern, Bodenlegern, Elektrikern,
Schwerlasttransporteuren, ... - jeder kann sich vorstellen, wieviel Mihe das
macht. Nun ist allerdings fast alles fertig und mit unseren neuen Mdobeln,
Laborausstattung, Stuihlen, Schranken, ... versehen. Es kann also mit vielen
experimentellen Arbeiten richtig losgehen. Ab dem WS 2012/13 werden wir
auch vollig neu gestaltete Studierenden-Praktika anbieten. Dies verursacht
sehr viel Arbeit, doch zeichnet sich schon ab, dass damit unser Angebot sehr
schon abgerundet wird.

Das Institut ist weiter gewachsen und wir sind derzeit 39 Mitarbeiterinnen und
Mitarbeiter am Institut. Dies verlangte eine Neuorganisation und -konzeption in
der Institutsfihrung. Albrecht Eiber und Pascal Ziegler kimmern sich u.a. um
Beschaffungen, das Labor, die Renovierungen, allgemeine Verwaltung (und
vieles mehr), wahrend sich Michael Hanss und Robert Seifried um die
Lehrorganisation mit Modulen, Vorlesungen, Stundenplanen, R&aumen,
Studiengebuhren, Kompensationsmittel (und tausend weitere Dinge)
kiimmern. Dabei achten wir jedoch stets darauf, unsere traditionelle Starke,
ein homogenes geschlossenes Team zu sein, nicht zu gefahrden. Es gibt
daher auch weiterhin keine Abteilungen, Arbeitsgruppen o.a. und niemand am
Institut kann "Irgendetwas-Leiter" werden.

Fur mich personlich war das Jahr auch verbunden mit neuen Funktionen und
Herausforderungen. Im Jahr 2012 trat ich mein Amt als DEKOMECH-
Vorsitzender an (Deutsches Komitee fur Mechanik) und neben der Erledigung
von laufenden Dingen haben wir auch die Webpages und Korrespondenten-
listen aktualisiert, sowie versucht, elektronisch und auf Papier ein moglichst
vollstéandiges Archiv der DEKOMECH-Aktivitaten seit Grindung aufzubauen.

Seit Juni 2012 bin ich Vorsitzender der IMSD (International Conference on
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Multibody System Dynamics) und wir werden versuchen, 2014 in Korea wieder
eine tolle Tagung auf die Beine zu stellen. Derzeit laufen Gesprache zum
Sponsoring und bald werden Details zur Organisation sowie erste
Programmplanungen beginnen.

Im August 2012 wurde ich schlie3lich als neuer IUTAM Treasurer in das
IUTAM Bureau gewahlt (International Union of Theoretical and Applied
Mechanics). Ich bin schon gespannt, was mich erwartet und freue mich sehr
Uber die ehrenvolle Wahl, das Vertrauen und die Mitarbeit in diesem wichtigen
Gremium.

Das ITM ist seit Marz 2012 einer der Partner des ACCM (Austrian Center of
Competence in Mechatronics) in Linz. Dieses Center hat eine ambitionierte
Vision: "Das ACCM soll ein Leuchtturm der Mechatronikwelt sein und hat als
COMET-Exzellenzzentrum den elitdren Anspruch, sowohl in der
wissenschaftlichen Forschung als auch in der Umsetzung der Produkte am
Weltmarkt durch seine Partner ganz an der Spitze zu stehen" und wir freuen
uns dariber, daran mitwirken zu kobnnen. Im Sommer 2012 hat Pascal Ziegler
bereits einen dreimonatigen Aufenthalt in Linz verbracht, um diese
Kooperation mit Leben zu erftllen.

Es gibt dieses Jahr viele Dinge zu feiern. Mit dem Dynamiktag 2012 wird das
50-jahrige Bestehen des Instituts gefeiert, Werner Schiehlen ist seit 35 Jahren
am Institut, ich bin seit 25 Jahren am Institut und habe vor 10 Jahren die
Institutsleitung tUbernommen. All dies wird in einem umfangreichen Band mit
vielen Fotos dokumentiert. Robert Seifried konnte erfolgreich seine Habilitation
abschlieBen und es gab einige schone Ehrungen fur verschiedene
Institutsmitglieder.

In den letzten Jahresberichten habe ich an dieser Stelle auch immer wieder
Uber neue Absurditaten aus der Verwaltung, Wissenschaftsorganisation, ...
berichtet. Allerdings bin ich gerade viel zu positiv dafir gestimmt und mochte
es mir daher fur dieses Mal verkneifen. Wenn Sie jedoch wilten was ...
unvorstellbar ... und wird immer mehr ... hat nichts mehr zu tun mit ... stopp!

Ich méchte wieder allen aktuellen Mitarbeiterinnen und Mitarbeitern herzlich
fur ihre tolle Arbeit danken. Eure Leistungsfahigkeit, Euer Engagement und
Euer Verantwortungsgefuhl sind toll und machen die vielen Dinge, die im
vorliegenden Jahresbericht beschrieben sind, erst moglich. Ich fuhle mich
privilegiert Teil des Teams zu sein! Herzlichen Dank auch an alle Ehemaligen,
die dem Institut oft seit Jahrzehnten die Treue halten und uns immer wieder
fordern. Auch an alle Partner in der Industrie, der Universitat und unsere vielen
Kollegen im In- und Ausland geht unser bester Dank.

Wir freuen uns schon auf das néachste Jahr und die gemeinsame Arbeit.
Mit herzlichem Dank und besten Grif3en
Peter Eberhard

Prof. Dr.-Ing. Prof.E.h. Peter Eberhard
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Helfen wir zunachst drangenden Beschwerden ab. Der Teil des Institutsberichts,
der anscheinend am intensivsten studiert wird, ist der Teil mit den Katzen. Sorry,
dass diese die letzten Jahre nicht dabei waren. Mit Mechanik haben sie
eigentlich nicht viel zu tun, liefern mir aber akzeptable Begrindungen, wenn
irgendetwas noch nicht fertig ist. Wer konnte diesen netten Kerlchen schon
widerstehen und sich lieber mit irgendwelchen langweiligen Unterlagen
beschaftigen?

D w7
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2. Personelle Besetzung des Instituts
Direktor
Prof. Dr.-Ing. Prof.E.h. Peter Eberhard
Stellvertretende Institutsleiter

Dr.-Ing. Albrecht Eiber, Akademischer Direktor
apl. Prof. Dr.-Ing. habil. Michael Hanss
Dr.-Ing. Pascal Ziegler, Akademischer Oberrat

Juniorprofessor
Jun.-Prof. Dr.-Ing. habil. Robert Seifried
Sekretariat
Roswitha Prommersberger
Professor im Ruhestand
Prof. Dr.-Ing. Prof. E.h. Dr.h.c. mult. Werner Schiehlen
Wissenschatftliche Mitarbeiter aus Landesmitteln

Dipl.-Ing. Pascal Bestle (seit 1.5.2012)
Dipl.-Ing. Philip Holzwarth (seit 1.11.2011)
Dipl.-Ing. Thomas Kurz

Wissenschaftliche Mitarbeiter aus Mitteln Dritter

Tina Barthelmes, Dipl.-Mediengestalterin (1.2. bis 31.5.2012)
Dipl.-Ing. Florian Beck

Dipl.-Ing. Markus Burkhardt

Dipl.-Ing. Christian Ergenzinger (bis 30.9.2012)

Dipl.-Ing. Achim Fischer

Dipl.-Ing. Christian Fischer

Dipl.-Ing. Michael Fischer

Dr.-Ing. Florian Fleil3ner

Dipl.-Ing. Thomas Gorius

Heidi-Maria Gotz M.A.



Andreas Hanselowski M.Sc. (seit 1.12.2011)
Dipl.-Ing. Christoph Heckeler

Dipl.-Ing. Alexander Held

Dipl.-Ing. Sebastian Ihrle

Dipl.-Ing. Igor Iroz Asin (ab 1.10.2012)

Dipl.-Ing. Michael Lauxmann (bis 30.7.2012)
Dipl.-Math. Alexandra Miller (geb. Lehnart)
Dipl.-Ing. Christine Nowakowski (geb. Geschwinder)
Alia Salah M.Sc. (seit 1.10.2011)

Dipl.-Inf. Peter Schumm (gemeinsam mit IST und MechBau)
Dipl.-Ing. Dennis Schurr (seit 1.5.2012)

Dipl.-Ing. Fabian Spreng (seit 1.10.2011)

Dipl.-Ing. Sven Stuhler (seit 1.4.2012)

Dr.-Ing. Qirong Tang (ab 1.10.2012)

Dipl.-Ing. Christoph Tobias (bis 31.1.2012)

Dipl.-Ing. Thomas Volzer

Dipl.-Ing. Nico-Philipp Walz

Dipl.-Ing. Nicolai Wengert

Stipendiaten

Trong Phu Do M.Sc., Vietnam, DAAD
Fabricio Lopes e Silva M.Sc., Brasilien, CNPg/DAAD (bis 19.9.2012)
Qirong Tang M.Sc., VR China, CSC (bis 30.9.2012)

Externe Doktoranden

Dipl.-Ing. Fabian Haag, Bosch, Schwieberdingen

Dipl.-Ing. Steffen Huber, TRW, Alfdorf

Dipl.-Ing. Markus Kirchner, Getrag, Untergruppenbach (bis 30.6.2012)
Dipl.-Ing. Thomas Mirwaldt, Porsche, Weissach

Honorarprofessor im Ruhestand

Prof. Dr.-Ing. Peter Meinke
Ingenieurgesellschaft fir Angewandte Technologie mbH, Starnberg



Gaste

Prof. Zhuyong Liu, Shanghai Jiaotong University, Shanghai, VR China

(seit 15.3.2012)

Prof. Dr. Hisashi Naito, Osaka University, Toyonaka, Osaka, Japan (bis

2.3.2012)

Prof. Haidong Yu, Shanghai Jiaotong University, Shanghai, VR China (bis

29.2.2012)

Prof. Guanggiang Wu, Tongji University, Shanghai, VR China (9.1. bis

3.2.2012)

Tommaso Tamarozzi, K.U. Leuven, Leuven, Belgien (2.1. bis 31.3.2012)

Guaraci Jr. Bastos, University of Liege, Liége, Belgien (14.1. bis 5.2.2012)

Gaststudenten

Igor Iroz Asin, Universidad Publica de Navarra, Pamplona, Spanien

(31.8.2011 bis 25.6.2012)

Eduardo Sanz Regano, Universidad de Valladolid, Valladolid, Spanien

(1.9.2011 bis 25.6.2012)

Wissenschaftliche Hilfskrafte

Alber, Werner
Bohm, Constantin
Dickhoff, Moritz
Eckert, Patrick
Eisenkolb, Karl
Flegel, Severin
Frohlich, Benjamin
Gienger, Andreas
Hacker, Matthias
Herzog, Manuel
Jiao, Chong
Koch, Dominik
Luo, Wei

Maul, Markus
Morlock, Merlin
Mdaller, Melanie

Bajrami, Aulon
Brenner, Tobias
Eckard, Carolin
Egger, Sebastian
Ferner, Philipp
Franke, Fabian
Geiger, Tobias
Haouel, Marouane
Hennes, Christian
Hong, Jike
Kleinbach, Christian
Lin, Weiran
Massari, Cristina
Moghadasi, Ali
Moullion, Matthias
Muller, Tobias
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Ostertag, Fabian
Pfeifer, Stefan
Raach, Steffen
Raman, Prithvi Chandra
Riether, Fabian
Romer, Anne
Schaich, Manuel
Schaut, Stefan
Schmidt, Jurgen
Schobel, Daniel
Schulz, Tobias
Siegler, Jonathan
Sperle, Christian
Tang, Qirong
Tanzer, Helen
Vetter, Daniel
Wabhl, Philipp
Weichel, Benedikt
Zeile, Anne-Kathrin

Penteado, Carolina
Piott, Michael

Raisch, Adrian
Rehner, Philipp

Roder, Sebastian
Rothacker, Elisa
Schilling, Jonas
Scheckenbach, Patrick
Schnierle, Marc
Schuhmacher, Andreas
Siebler, Lukas
Speidel, Simon

Stump, Oliver

Taouba, Jouini
Tenzer, Fabian
Vlasov, Fedor

Walker, Nadine
Wisniewski, Martin
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3. Vorlesungen, Ubungen, Seminare

Wintersemester 2011/2012

Technische Mechanik I
Vortragsibungen
Tutorenseminar
Gruppenibungen

Technische Mechanik | (fir IAM)
Fuzzy-Methoden

Maschinendynamik
Ubungen

Optimization of Mechanical Systems
Biomechanik

Fahrzeugdynamik

Seminar Uber Fragen der Mechanik
TM Info-Woche

Sommersemester 2012

Technische Mechanik IV
Vortragsubungen
Tutorenseminar
Gruppeniubungen

Numerische Methoden der Dynamik
Ubungen
EDV-Praktikum

Flexible Mehrkorpersysteme

Modellierung und Simulation
in der Mechatronik

Nichtlineare Schwingungen
Technische Schwingungslehre
Proseminar Technische Kybernetik
Seminar Uber Fragen der Mechanik
TM Info-Woche

Seifried

A. Fischer
Ergenzinger
Burkhardt, Do, Holzwarth, Kurz, Salah,
Spreng, Lopes e Silva, Tang, Tobias,
Ziegler

Hanss
Hanss, Walz

Eberhard, Fleil3ner
Gorius

Eberhard, Held

Eiber, Heckeler

Schiehlen, Kibler, Meinders, Beck
Eberhard

alle Mitarbeiter und Stipendiaten

Seifried

A. Fischer

Kurz

Do, Heckeler, Schurr, Salah, Spreng,
Tang, Lopes e Silva, Volzer

Fleiner, Eberhard
Fleilner
Burkhardt

Seifried, Held

Eiber, Eberhard, lhrle

Hanss, Walz

Hanss, Nowakowski

Hanss, Seifried, Bestle, Schurr
Eberhard

alle Mitarbeiter und Stipendiaten
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4. Priufungen und Leistungsnachweise

Insgesamt 2999 schriftliche und 196 mundliche Prifungen und
Leistungsnachweise.

Mindliche und schriftliche Prifungen

Technische Mechanik | Eberhard

0 schriftlich + 25 mundlich
Technische Mechanik I1/111 Eberhard/Seifried

671 schriftlich + 38 mindlich
Technische Mechanik IV Eberhard, O schriftlich
Technische Mechanik | Hanss

954 schriftlich + 0 mundlich
Maschinendynamik Eberhard

285 schriftlich + 4 mundlich
Optimization of Mechanical Systems Eberhard

35 schriftlich + 12 mindlich
Numerische Methoden der Dynamik Eberhard

114 schriftlich + 1 mandlich
Biomechanik Eberhard/Eiber, 16 mindlich
Modellierung u Simulation i.d. Mechatronik Eberhard/Eiber, 50 mindlich
Flexible Mehrkorpersysteme Seifried, 22 mindlich
Fahrzeugdynamik Schiehlen/Kubler/Meinders

19 mindlich
Technische Schwingungslehre Hanss

166 schriftlich + 2 mtndlich
Nichtlineare Schwingungen Hanss, 7 mundlich
Fuzzy-Methoden Hanss, 18 schriftlich
Master Online Bauphysik Hanss, 5 schriftlich

Leistungsnachweise

Technische Mechanik 1V Seifried/Eberhard, 427 Scheine
Technische Mechanik IV Hanss, 324 Scheine

Bei den Prufungen und Leistungsnachweisen haben alle Mitarbeiterinnen und
Mitarbeiter des Instituts mitgewirkt.

Im WS 2011/12 hat Herr Prof. Hanss am ITM gearbeitet, die Prifung TM | und
die Klausur TM IV aber noch in Zusammenarbeit mit dem IAM abgehalten.
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5. Studien-, Projekt- und Diplomarbeiten

Friedrich, M.; Hellmann, R.; Jetter, S.; Schafgen, S.: Komplexe Mechanismen —
Modellierung, Simulation, Optimierung, Visualisierung und Bau, Projektarbeit
(Beck)

Pfliger, M.; Knufer, S.; Huber, M.; Mauser, D.. Komplexe Mechanismen —
Modellierung, Simulation, Optimierung, Visualisierung und Bau, Projektarbeit
(Wengert)

Raach, S.: Friction Detection in a Test Bench for Log Compression. STUD-360
(Eberhard, Keskinen (Tampere University, Finnland))

Penteado, C.: Geometric Reconstruction of a Human Cochlea with Basis on
Micro-CT Images. STUD-361 (Eberhard, Eiber, Lopes e Silva)

Riese, C.. Modifikation und Vergleich von Mehrkdrpersimulationsmodellen mit
StoRRen. STUD-362 (Eberhard, Seifried, Kirchner, C. Fischer)

Brecht, S.: Ankopplung eines aktiven Mittelohrimplantats an die
Rundfenstermembran. STUD-363 (Eberhard, Eiber, Heckeler)

Frentrup, R.: Mechanische Charakterisierung von Membranen mit Methoden der
Multifrequenz-Tympanometrie. STUD-364 (Eberhard, Eiber, Heckeler)

Kosar, C.. Modellierung und dynamische Untersuchungen an einem
Roboterarm. STUD-365 (Eberhard, Held, Nowakowski)

Stark, E.. Strukturoptimierung auf Basis von EMKS-Ausgabegrof3en. STUD-366
(Eberhard, Tobias)

Storkle, J.: Anwendung der dynamischen Spannungsanalyse auf die
Bildfehlerkompensation bei optischen Systemen. STUD-367 (Eberhard,
Wengert, Tobias)

Frohlich, A.: Modeling and Simulation of a Three-Wheeled Omnidirectional
Mobile Robot. STUD-368 (Eberhard, Tang, Yu (Shanghai Jiaotong
University, VR China))

Munir, R.: Odometry Error Propagation and Correction for One Kind of
Omnidirectional Mobile Robots. STUD-369 (Eberhard, Tang, Kurz)

Choudhry, A.: An External Software PID Controller Design and Tuning for
Robotino Mobile Robots. STUD-370 (Eberhard, Tang)

Kleinbach, C. Modellierung und Messung der nichtlinearen
Steifigkeitseigenschaften des Ringbands. STUD-371 (Eberhard, Eiber,
Lauxmann, lhrle)

Alber, W.: Approximative Vorsteuerung fur Flexible Mehrkorpersysteme. STUD-
372 (Seifried, Gorius)

Verestek, W.: Modellreduktion und Bildfehleruntersuchung bei elastischen
Linsen. STUD-373 (Eberhard, Wengert)
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Schmid, M.: Erfassung von Unsicherheiten in Mehrkdrpersystemen mit
FAMOUS und Neweul-M?. STUD-374 (Hanss, Walz)

Beck, B.: Implementierung und Test eines Mehrkdrpersimulationsmoduls fir das
Partikelsimulationsprogramm Pasimodo. STUD-375 (Eberhard, Fleil3ner)

Haouel, M.: Implementierung und Vergleich von Ansatzen zur
simulationsbasierten Analyse der dynamischen Stabilitdt totzeitbehafteter
Prozesse. STUD-376 (Eberhard, A. Fischer)

Zhen, L.. Berlcksichtigung von Rotationseffekten bei der Simulation der
Bearbeitung von elastischen Drehteilen. STUD-377 (Eberhard, A. Fischer)

Kimmerle, U.: Fluid-Struktur-Interaktion starrer Kérper beim Umschaltvorgang
eines Schaltventils. STUD-378 (Eberhard, C. Fischer)

Schlegel, M.: Implementierung einer Topologieoptimierung in Neweul-M?. STUD-
379 (Eberhard, Kurz, Tobias, Held)

Slimani, M.A.: Implementierung einer Benutzeroberflache fur den Praprozessor
MatMorembs. STUD-380 (Eberhard, M. Fischer, Nowakowski)

Minster, P.. Umsetzung des GTM-Praprozessors von Matlab nach C/C++.
STUD-381 (Eberhard, Ziegler)

Schnelle, F.. Vergleich verschiedener Regelungsentwirfe fur elastische
Mehrkorpersysteme basierend auf der Singularstortheorie. BSC-1 (Seifried,
Gorius)

Ruiner, T.: A-posteriori Online Error Estimator for the Simulation of Reduced
Elastic Bodies. DIPL-MSC-170 (Eberhard, Haasdonk (Universitat Stuttgart,
Fachbereich Mathematik), Fehr)

Schuster, D.: Analyse, Implementierung und Test von SVD-basierenden
Reduktionsverfahren fur flexible Koérper. DIPL-MSC-171 (Eberhard,
Nowakowski, Haasdonk (Universitat Stuttgart, Fachbereich Mathematik))

Seher, M.: Finite Element Simulation of Crack Depth Measurements in Concrete
Using Diffuse Ultrasound. DIPL-MSC-174 (Eberhard, Jacobs (Georgia Tech,
USA))

Hassani, E.: Rekonstruktion von Innenohrstrukturen und Simulation des Fluid-
Verhaltens fir komplexe Steigblgelbewegungen. DIPL-MSC-175 (Eberhard,
Eiber, Lopes e Silva)

Hanselowski, A.: Untersuchung und Vergleich von Integrationsalgorithmen in
Neweul-M?. DIPL-MSC-177 (Eberhard, Kurz, Burkhardt)

Humke, T.: Verbesserung und Bewertung von Simulationsmodellen hinsichtlich
Echtzeitfahigkeit. DIPL-MSC-178 (Eberhard, Kirchner)

Stuhler, S.: An Application of a Discrete Element Based Approach for Modelling
Hyperelastic Materials. DIPL-MSC-179 (Eberhard, Selvadurai (McGill
University, Canada), Hanss, Fleil3ner)
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Woarner, M.: Reglerentwurf ~ zur  Trajektorienfolge  bei  flexiblen
Mehrkorpersystemen. DIPL-MSC-180 (Eberhard, Seifried, Gorius)

Lott, S.: Verifikation der Software Flex 5-Asas mit State-Of-The-Art Programmen.
DIPL-MSC-181 (Eberhard, Kaufer (Universitat Stuttgart, Stiftungslehrstuhl
Windenergie), Tobias)

Schmitt, A.: Analyse und Optimierung des Ubertragungsverhaltens eines Force-
Feedback-Systems zur Simulation von Handschaltkraften. DIPL-MSC-182
(Eberhard, Boger (Porsche))

Steinepreis, D.: Implementierung und Untersuchung von Regelungskonzepten
zur aktiven Dampfung von Schwingungen an einem adaptronischen WZ-
Halter. DIPL-MSC-183 (Eberhard, A. Fischer, Heisel (Universitat Stuttgart,
Institut fur Werkzeugmaschinen), Kang (Universitat Stuttgart, Institut far
Werkzeugmaschinen))

Beck, B.: Erarbeitung und Beurteilung eines Konzepts fur sensierte Schaltungen
in klauengeschalteten Renngetrieben. DIPL-MSC-184 (Eberhard, Absenger
(Porsche), Scholz (Porsche), Wolkober (Porsche))

Iroz Asin, I.: Simulation of Constrained Gears Using an Elastic Multibody Model
with Contact. DIPL-MSC-185 (Eberhard, Ziegler)

Sanz, E.: Design and Analysis of the Leonardo da Vinci's Automatic Automobile.
DIPL-MSC-186 (Eberhard)

Sandner, F: Entwurf eines reduzierten Modells einer schwimmenden
Windkraftanlage. DIPL-MSC-187 (Seifried, Schlipf (Universitat Stuttgart,
Stiftungslehrstuhl Windenergie), Matha (Universitdt Stuttgart, Stiftungs-
lehrstuhl Windenergie))

Knoll, M.: Parametrisierte Faltsequenzen fur Beifahrerairbag-Modelle. DIPL-
MSC-188 (Eberhard, Christ (TRW))

Subramaniam, S.G.: Probabilistic Design Methods in Composite Structures
Using Finite Element Method. Masterarbeit (COMMAS) (Hanss)

6. Mitwirkung bei Promotions- und Habilitationsverf ahren

Ledermann, T.: 14.10.2011, Universitat Stuttgart
(Eberhard, Vorsitz)

Sorensen, S.E.: Automatic Design of Loop-sorting Systems,
18.11.2011, Aalborg University, Danemark
(Eberhard, Mitbericht)

Krantz, W.: An Advanced Approach for Predicting and Assessing the Driver’s
Response to Natural Crosswind, 15.12.2011, Universitat Stuttgart
(Eberhard, Mitbericht)
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Ziegler, P.: Dynamische Simulation von Zahnradkontakten mit elastischen
Modellen, 24.2.2012, Universitat Stuttgart
(Eberhard, Hauptbericht)

Sekler, P.: Modellbasierte Berechnung der Systemeigenschaften von
Maschinenstrukturen auf der Steuerung, 5.3.2012, Universitat Stuttgart
(Seifried, Mitbericht)

Farkas, L.: Fuzzy Non-Deterministic Approach for Virtual Design in Structural
Mechanics, 13.4.2012, Katholieke Universiteit Leuven, Belgien
(Hanss, Mitbericht)

Tobias, C.: Schadigungsberechnung in elastischen Mehrkorpersystemen,
25.5.2012, Universitat Stuttgart
(Eberhard, Hauptbericht)

Haag, T.: Forward and Inverse Fuzzy Arithmetic for Uncertainty Analysis with
Applications to Structural Mechanics, 26.6.2012, Universitat Stuttgart
(Hanss, Hauptbericht)

Seifried, R.: Dynamics of Underactuated Multibody Systems — Modeling, Control
and Optimal Design, 5.7.2012, Universitat Stuttgart
(Eberhard, Hauptbericht Habilitation)

Miller, U.: 3.9.2012, Universitat Stuttgart
(Eberhard, Vorsitz)

Fritz, K.-P.: Untersuchungen zu miniaturisierten Schaltventilen mit
Medientrennung und StoRantrieb, 21.9.2012, Universitat Stuttgart
(Eberhard, Mitbericht)

Tang, Q.: Cooperative Search by Mixed Simulated and Real Robots in a Swarm
Based on Mechanical Particle Swarm Optimization,
27.9.2012, Universitat Stuttgart
(Eberhard, Hauptbericht)

7. Tatigkeit in der Hochschulverwaltung

Mitglied kraft Amtes im GroR3en Fakultatsrat, im Promotions-  Eberhard,
und Habilitationsausschuss der Fakultdt Konstruktions-, Hanss
Produktions- und Fahrzeugtechnik

Mitglied kraft Amtes im GroRen Fakultatsrat und im Seifried
Promotionsausschuss der Fakultat

Mitglied im Senatsausschuss fir Forschung und Technologie Eberhard

Mitglied Vergabekommission fur die Graduiertenférderung an Eberhard
der Universitat Stuttgart

Mitglied Strategiekommission der Fakultat Konstruktions-, Eberhard
Produktions- und Fahrzeugtechnik
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Mitglied der Auswahlkommission "Simulation Technology"

Mitglied Studienkommission/Prifungsausschuss
"Automatisierungstechnik in der Produktion/Mechatronik"

Gastmitglied Studienkommission "Technische Kybernetik"

Mitglied im Prufungsausschuss, Studien- und Auswabhl-
kommission Internationaler Master Studiengang COMMAS

Mitglied im Prifungsausschuss "Technische Kybernetik"

Fachstudienberater der Diplom-, Bachelor- und
Masterstudiengange "Technische Kybernetik"

ERASMUS Programmbeauftragter

Departmental Coordinator fur die ERASMUS-Austausch-
programme mit AGH Krakau und Universita La Sapienza

Roma

Mitglied im Zulassungsausschuss fur den Master-

Studiengang "Maschinenbau”

Vorsitzender der gemeinsamen Kommission der Fakultaten 4
und 7 zur Vergabe der Deutschland-Stipendien

Senatsberichter Berufungskommission "Zuverlassige

Softwaresysteme"

Senatsberichter Berufungskommission Juniorprofessur

“Theoretische Philosophie™

Mitglied der Berufungskommission "Angewandte und

Experimentelle Mechanik" (NF Gaul)

Mitglied der Berufungskommission "Werkzeugmaschinen*

(NF Heisel)

Mitglied der Berufungskommission "Engineering Mechanics"

an der TU Hamburg-Harburg

Mitglied der Berufungskommission "Statik und Dynamik in den
Luft- und Raumfahrtkonstruktionen” (NF Krdplin)

Mitglied der Berufungskommission "Simulation Software

Engineering” (NF R6ck)
EU Tempus Beauftragter
Sicherheitsbeauftragter
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Eberhard,
Ziegler

Eberhard,
Eiber

Eberhard,
Hanss,
Seifried
Eberhard

Hanss
Hanss

Eiber
Hanss
Hanss
Hanss
Eberhard
Seifried

Eberhard,
Seifried,
Ziegler
Eberhard
Hanss
Seifried
Seifried

Eiber
Eiber



8. Tatigkeit fur die Wissenschaftsforderung

Gewabhltes Mitglied der Generalversammlung der IUTAM
(Internationale Union fir Theoretische und Angewandte
Mechanik)

IUTAM Treasurer (ab 1.11.2012)
Gewabhltes Mitglied im IUTAM Congress Committee

Gewabhltes Mitglied im DEKOMECH-Vorstand (Deutsches
Komitee fur Mechanik)

Vorsitzender des DEKOMECH (seit 1.1.2012)
Gewabhltes Mitglied im GAMM-Vorstandsrat

Eingeladenes Mitglied des EUROMECH Nonlinear
Oscillations Conference Committee (ENOCC)

Gewabhltes Mitglied im ASME Technical Committee on
Multibody Systems and Nonlinear Dynamics

Vorsitzender der IMSD (International Conference on
Multibody System Dynamics) (seit 1.6.2012)

Mitglied der GAMM (Gesellschaft fir Angewandte
Mathematik und Mechanik)

Mitglied der ISSMO (International Society of Structural and

Multidisciplinary Optimization)
Mitglied im GAMM-Fachausschuss "Biomechanik"

Mitglied im GAMM-Fachausschuss "Dynamik und
Regelungstheorie”

Mitglied im VDI/VDE-GMA-Ausschuss 1.30 "Modellierung,

Identifikation und Simulation in der Automatisierungstechnik”

Mitglied im Scientific User Selection Panel (SUSP) von
HPC-Europa 2

Mitglied des Expertenkreises "Simulation Bremsgerausche"
Mitglied der "Alumni des Studiengangs Technische Kybernetik

der Universitat Stuttgarte.V. "
Member-at-Large der Generalversammlung der IUTAM

Eberhard

Eberhard
Eberhard
Eberhard

Eberhard
Eberhard
Eberhard

Eberhard,
Schiehlen

Eberhard

Eberhard,
Hanss,
Schiehlen,
Seifried

Eberhard
Eberhard
Eberhard,
Seifried
Eberhard
Eberhard

Hanss
Hanss

Schiehlen

Gewabhltes Mitglied des Ausschusses zur Wahl des Vorstands Schiehlen

der IUTAM

Vorsitzender des EUROMECH (European Mechanics Society) Schiehlen

Preiskomitees fir Festkérpermechanik
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Stellvertretender Vorsitzender des IFToMM Technical
Committee for Multibody Dynamics

Mitglied des VDI (Verein Deutscher Ingenieure)

Schiehlen

Schiehlen

9. Tatigkeit als Gutachter und fur Zeitschriften

Associate Editor der Zeitschrift
European Journal of Mechanics A/Solids

Contributing Editor der Zeitschrift
International Journal of Non-Linear Mechanics

Associate Editor der Zeitschrift
Archive of Mechanical Engineering

Review-Editor, Mitglied im Editorial Board der Zeitschrift
Structural and Multidisciplinary Optimization (SMO)

Mitglied im Advisory Board der Zeitschrift
Multibody System Dynamics

Mitglied im Editorial Board der Zeitschrift
Acta Mechanica Sinica (AMS)

Mitglied im Editorial Board der Zeitschrift
International Journal of Applied Mathematics and Mechanics
(IJAMM)

Mitglied im Editorial Board der Lecture Notes in
Applied Mathematics and Mechanics (LAMM)

Gutachtertatigkeit fur:
Alexander von Humboldt-Stiftung
Carl-Zeiss-Stiftung
Czech Science Foundation
DAAD
EPSRC (Engineering and Physical Sciences Research
Council, UK)
DFG (Deutsche Forschungsgemeinschaft)
FWF Osterreich
FWO (Research Foundation Flanders, Belgien)
IFAC
verschiedene externe Berufungsverfahren
in verschiedenen Landern

Zeitschriftengutachten fr:
Acta Mechanica

Advances in Water Resources
AlAA Journal

Archive of Applied Mechanics
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Eberhard

Eberhard

Eberhard

Eberhard

Eberhard

Eberhard

Eberhard

Eberhard

Eberhard

Eberhard



ASME Journal on Computational and Nonlinear Dynamics
ASME Journal on Mechanical Design

ASME Journal on Nonlinear Vibrations

at - Automatisierungstechnik

Autonomous Robots

Computational Materials Science

Computational Mechanics

Computers and Structures

Control and Cybernetics

Engineering Computation

Engineering Optimization

European Journal of Mechanics A/Solids

Granular Matter

IEEE Transactions on Control Systems Technology
IEEE Transactions on Evolutionary Computation
International Journal for Numerical Methods in Engineering
Journal of Acoustics and Vibration

Journal of Advances in Engineering Sciences

Journal of Computational Material Science

Journal of Engineering Mathematics

Journal of Mechanical Engineering Science

Journal of Multi-body Dynamics

Journal of Strain Analysis in Engineering Design
Journal of Systems and Control Engineering

Journal of Theoretical and Applied Mechanics
Journal of Vibration and Control

Mathematical and Computer Modelling of Dynamical Systems
Mechanism and Machine Theory

Mechanics Based Design of Structures and Machines
Mechanics of Structures and Machines

Mechatronics

Multibody System Dynamics

Nonlinear Dynamics

Optimization

Optimization and Engineering

Particulate Science and Technology

Powder Technology

Royal Society Proceedings

Separation Science and Technology

Structural and Multidisciplinary Optimization
Technische Mechanik

Vehicle System Dynamics

World Journal of Modelling and Simulation

ZAMM (Zeitschrift fir angew. Mathematik und Mechanik)

Studierendengutachten fir: Eberhard
Cusanus
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DaimlerChrysler Stiftung

Fisita

Fulbright Foundation

GE Foundation

Gustav-Magenwirth-Stiftung

SEW Eurodrive

Studienstiftung des Deutschen Volkes

Ansprechpartner der Thomas Gessmann-Stiftung fir den
Thomas Gessmann-Preis fur Uberdurchschnittlich gute
wissenschaftliche Arbeiten auf technisch-
wissenschaftlichem Sektor (Mechatronik)

verschiedene Firmen

Gutachten fur: Eiber
FWO (Research Foundation Flanders, Belgien)

Zeitschriftengutachten fr: Eiber
Hearing Research
Computer Methods in Biomechanics and Biomedical
Engineering
Transactions of FAMENA, University Zagreb, Kroatien

Zeitschriftengutachten fr: Ergenzinger
Separation Science and Technology

Mitglied im Editorial Board der Zeitschriften Hanss
Fuzzy Sets and Systems
Mechanical Systems and Signal Processing

Zeitschriftengutachten fr: Hanss
Control Engineering Practice

Finite Elements in Analysis and Design

Fuzzy Sets and Systems

Journal of Aerospace Engineering

Journal of Structural Safety

Mechanical Systems and Signal Processing

Multibody System Dynamics

Studierendengutachten fir: Hanss
Studienstiftung des Deutschen Volkes

Cusanus

Stiftung der Deutschen Wirtschaft

Internationale Angelegenheiten Universitat Stuttgart

Zeitschriftengutachten fr: Held
Journal of Vibration and Control

Zeitschriftengutachten fur: Nowakowski
at - Automatisierungstechnik

Editor-in-Chief der Zeitschrift Schiehlen
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Multibody System Dynamics

Associate Editor des
ASME Journal of Computational and Nonlinear Dynamics

Mitglied im Editorial Board der Zeitschrift
Vehicle System Dynamics

Mitglied im Editorial Board der Zeitschrift
ZAMM (Zeitschrift fir angew. Mathematik und Mechanik)

Associate Editor des
International Journal of Dynamics and Control

Zeitschriftengutachten fr:

ASME Journal of Computational and Nonlinear Dynamics
Computational Materials Science

Multibody Systems Dynamics

Journal of Vibration and Control

Nonlinear Dynamics

ASME DETC 2012

Gutachtertatigkeiten fur:

DAAD

Airbus Operations GmbH
Manfred-Lautenschlager Stiftung
Friedrich-Ebert-Stiftung
Studienstiftung des Deutschen Volkes

Zeitschriftengutachten fr:
Autonomous Robots

Zeitschriftengutachten fr:
Shock and Vibration
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Schiehlen
Schiehlen
Schiehlen
Seifried

Seifried

Seifried

Tang

Ziegler



10. Vorbereitung und Organisation von Tagungen und

Veranstalter:

Workshop des GAMM-Fachausschuss Dynamik und
Regelungstheorie, 9.-10.3.2012, Stuttgart

IMSD 2012, 2nd Joint International Conference on
Multibody System Dynamics, 29.5.-1.6.2012, Universitat
Stuttgart

ITM-Statusseminar, 12.-14.6.2012, Bad Liebenzell
(Monbachtal)

Mitwirkung:

EUROMECH Colloquium 524 on Multibody System
Modelling, Control and Simulation for Engineering
Design, 28.2.-2.3.2012, Enschede, Niederlande,
Co-Chairman

Mitglied Scientific Committee

2nd Commercial Vehicle Technology Symposium,
13.-15.3.2012, Kaiserslautern,
Mitglied Programmausschuss

ICSN2D 2012, International Conference on Structural
Nonlinear Dynamics and Diagnostics, 30.4.-2.5.2012,
Marrakesch, Marokko,

Mitglied Int. Advisory Board

71ICCSM 2012, 7th Int. Congress of the Croatian Society
of Mechanics, 22.-25.5.2012, Zadar, Kroatien,
Mitglied Scientific Committee

IMSD 2012, 2nd Joint International Conference on
Multibody System Dynamics, 29.5.-1.6.2012, Stuttgart,
Chairman

Conference Secretary

Mitglied Scientific Committee

MEMRO 2012, 6th International Symposium on Middle
Ear Mechanics in Research and Otology, 27.6.-1.7.2012,
Daegu, South Korea,

Mitglied Scientific Committee

EngOpt2012, 3rd International Conference on
Engineering Optimization, 2.-6.7.2012, Rio de Janeiro,
Brasilien,
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Exkursionen

Gotz, Seifried

Eberhard, Gotz,
Ziegler

Eberhard, Gotz

Schiehlen
Eberhard

Eberhard

Eberhard

Eberhard

Eberhard
Ziegler
Schiehlen

Eiber



Mitglied International Scientific Committee

ECT2012, 8th International Conference on Engineering
Computational Technology, 4.-7.9.2012, Dubrovnik,
Kroatien,

Mitglied Editorial Board

WCSMO-10, 10th World Congress on Structural and
Multidisciplinary Optimization, 19.-24.5.2013, Orlando,
Florida, USA,

Mitglied Scientific Advisory Committee

ECCOMAS Thematic Conference Multibody Dynamics
2013, 1.-4.7.2013, Zagreb, Kroatien,

Mitglied Scientific Committee und Organisation Session
Optimization and Sensitivity Analysis mit O. Brils, Liége,
Belgien

ICCCM 2013, 3rd International Conference on
Computational Contact Mechanics, 10.-12.7.2013,
Lecce, Italien,

Mitglied Scientific Committee

CanCNSM 2013, 4th Canadian Conference on Nonlinear

Solid Mechanics, 23.-26.7.2013, Montreal, Canada,
Mitglied International Scientific Committee

PARTICLES 2013, 3rd Conference on Particle-Based
Methods, 18.-20.9.2013, Stuttgart,
Mitglied Scientific Committee

iNaCoMM 2013,1st International and 16th National
Conference on Machines and Mechanisms,
18.-20.12.2013, IIT Roorkee, Indien,

Mitglied Advisory Committee

IMSD 2014, 3rd Joint International Conference on Multi-
body System Dynamics, 30.6.-3.7.2014, Pusan, Korea,
Mitglied International Steering Committee

Exkursionen:
Exkursion Verfahrenstechnik, Ritter Sport, Waldenbuch,
12. Oktober 2011, 29 Teilnehmer

Exkursion Fahrzeugdynamik und Betriebsfestigkeit
Fahrwerk, Daimler, Sindelfingen,
7. Dezember 2011, 21 Teilnehmer

Exkursion Fahrzeugdynamik, TRW Automotive, Alfdorf,
8. Februar 2012, 11 Teilnehmer
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Eberhard

Eberhard

Eberhard

Eberhard,
Schiehlen

Eberhard

Eberhard

Eberhard

Eberhard

Eberhard

Gotz,
Eberhard

Gotz,
Eberhard,
Sedlaczek

Schiehlen, Kubler,
Meinders



11. Institutsverwaltung

Abfallbeauftragter

Allgemeine Verwaltung, Finanzen
Gangposter

Hilfsassistenten

Hydraulikprifstand, Werkstattbeauftragter
Institutsbibliothek

ITM-Wiki

Jahresbericht, www-Seiten, Schlisselverwaltung

Kaffeekasse
Kontaktdynamikprufstande

Kopier-, Fax-, Foto- und Videowesen
Laser-Schneidemaschine
Mittelohrprifstande und Messtechnik
Modulbeschreibungen
Notenmeldung

Notenverwaltung

Rechnernetz und Software am Institut
Serverbetreuung (mit IST/MechBau)
Softwarefamilie Morembs

Softwarefamilie Neweul-M?

Softwarefamilie Pasimodo
Studiengebuhren, Qualitatssicherungsmittel
Stundenplan, Prifungsamt

Telefone

Versuchsfahrzeuge

Virtual Reality

Vorlesungsexperimente

Werkstatt, Unterstiitzung beim Versuchsaufbau

26

Lopes e Silva, Salah
Eiber, Prommersberger
Tang
Prommersberger
Eiber

Schurr, Wengert
Gorius

GOtz

Ergenzinger, Bestle
Seifried, Ziegler
Lauxmann, Stuhler
lhrle

Eiber, Heckeler, Lauxmann

Hanss, Seifried, G6tz
Schurr, Wengert

Ihrle

C. Fischer, Kurz, Volzer
Schumm

Nowakowski, M. Fischer,
Holzwarth, Volzer

Kurz, Burkhardt,
Hanselowski

Fleil3ner

M. Fischer

Hanss

Kurz

Eiber, Heckeler, Tobias
C. Fischer

M. Fischer

Hanselowski



12. Wissenschaftliche Arbeiten
Abgeschlossene Arbeiten

SEW Eurodrive: Zykloidverzahnungen Do, Ziegler

Rundfenstererregung des Gehors mit einem Eiber, Heckeler
elektromagnetischen Aktor

Steifigkeitsmessungen an Mittelohrprothesen Eiber, Heckeler

Untersuchungen zur Erwarmung von Feststoffen mit  Eiber, Ihrle
Lasern

Messung von Nervenpotentialen bei mechanischer Eiber, Lauxmann
Erregung des Steigbigels

ArcelorMittal: Dynamisches Verhalten von Ergenzinger
schwappendem Roheisen in Rohrpfannenwagen

Untersuchung granularer Vorgange unter Ergenzinger
Berlicksichtigung von Teilchenbrtichen

Automated and Error Controlled Model Reduction in  Fehr
Elastic Multibody Systems

BW-Stiftung: Modellbasierte Formfehler- A. Fischer
kompensation beim Drehen dinnwandiger
zylindrischer Teile

AiF: Miniaturisiertes Schaltventil mit Medientrennung C. Fischer

Porsche: Analyse und Beurteilung der Funktion M. Fischer
unterschiedlicher Schaltkraft-Prinzipien mit
Klauenkontakt

Porsche: Klauenkupplung M. Fischer

Messung der Applikationkrafte an Heckeler
Steigblgelprothesen

Echtzeitfahiges Synchronisierungsmodell Kirchner

EU-ECCE: Engineering Observatory on Competence Kurz
based Curricula for Job Enhancement

Daimler: Schnittkraftberechnung an statisch Kurz, Volzer
Uberbestimmten Fahrwerkskomponenten

Bestimmung von Risskraften am Felsenbeinpraparat Lauxmann
Nichtlineares Ubertragungsverhalten des Mittelohrs ~ Lauxmann
Strukturoptimierung zur Lebensdauersteigerung und  Martini
Gewichtsreduktion von Lenksystemen
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Dynamische Simulation hochelastischer Feststoffe

Laufende Arbeiten

Simulation von Fluiden mit Smoothed Particle

Hydrodynamics

COROS: Untersuchung von Rotor-Struktur-
Kopplungen bei Drehfliiglern mit Hilfe moderner

Reduktionsmethoden
Modellreduktion

Neweul-M? - Entwicklung einer symbolischen
Mehrkdrpersimulationsumgebung in Matlab

Modellierung und Vorsteuerungsentwurf fir Flexible
Mehrkorpersysteme mit Umgebungskontakt

Simulation von Kontaktkraften in Innenverzahnungen
Ankopplung aktiver Mittelohrimplantate an das runde

Fenster

Untersuchungen zum Warmeeintrag durch
Lasershots in Prothesen aus
Formgedachtnislegierungen (Nitinol)

Erregung des Steigblgels tber ein 3-D-Spulen-

System

Computersimulation von Mittelohrprothesen,

Dynamische Untersuchung von aktiven

Mittelohrimplantaten

Simulation und Messungen zur pathologischen
Situation im Innenohr (Dehiszenz,

Druckveranderungen)

Simulation von Bruchvorgéngen in sto3angeregten
granularen Festkorpern

Untersuchungen von Drehprozessen mit elastischen

Mehrkorpersystemen

Stromungssimulation und Fluid-Struktur-Interaktion

mit OpenFOAM

Numerische und experimentelle Untersuchungen zur
StoRUbertragung in elastischen Mehrkorpersystemen

Parametrische Modellreduktion
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Volzer

Beck, Muller

Bestle

Bestle, M. Fischer,
Holzwarth,
Nowakowski, Volzer

Burkhardt, Kurz,
Hanselowski
Burkhardt, Seifried

Do
Eiber, Heckeler

Eiber, lhrle

Eiber, Ihrle, Heckeler

Eiber, lhrle, Heckeler,
Lauxmann

Eiber, Lopes e Silva

Ergenzinger, Stuhler
A. Fischer
C. Fischer
C. Fischer

M. Fischer



Import von FE-Strukturen im MKS Code 2 in
Zusammenarbeit mit "Automotive Simulation Center
Stuttgart e.V. asc(s"

Objektorientierte Partikel-Fluidsimulation
Regelung flexibler Mehrkorpersysteme

Methoden zur modellbasierten Analyse der
dynamischen Prozess-Maschine-Interaktion beim
Tieflochbohren

Identifikation von unsicheren Parametern bei
Mehrkdorpersystemen

Fuzzy-arithmetische Analyse von Systemen mit
Unsicherheiten

Stimulation of the Inner Ear by Electromechanical
Devices

Ganzheitliche Optimierung geregelter elastischer
Mehrkorpersysteme

Modellreduktion mit MOREMBS fir VL.Motion in
Zusammenarbeit mit "LMS International”

Entwicklung eines hochdynamischen
Komponentenprifstands fur Insassenschutzsysteme

Modellierung des Mittelohrs und seiner
angrenzenden Strukturen

Charakterisierung des Incudo-Malleolaren Gelenks

Stabilitatsuntersuchungen elastischer Strukturen mit
Modellreduktion und Unsicherheiten

Mechanik des Horens: Beschreibung der
Innenohrgeometrie und Druckfeldbestimmung

Regleroptimierung von aktiven Wankstabilisierungs-
systemen unter Berucksichtigung von
fahrdynamischen Bewertungsgrof3en

Modellreduktion von flexiblen Kérpern mit vielen
Interaktionspunkten fiir elastische
Mehrkorpersysteme

Cooperative Control of Mobile Robots

Dynamik der Gehbewegung

Buchprojekt "Technische Dynamik, russ. Auflage”
Dynamische Simulation von Réadertrieben
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M. Fischer, Holzwarth

FleilRner
Gorius, Seifried
Haag
Hanselowski
Hanss, Walz
Heckeler

Held, Seifried
Holzwarth
Huber

lhrle

lhrle
Iroz Asin

Lopes e Silva

Mirwaldt

Nowakowski

Salah

Schiehlen
Schiehlen, Eberhard
Schurr



Analyse, Regelung und Optimierung unteraktuierter  Seifried
Mehrkorpersysteme

Modellierung und Kompensation thermischer Spreng
Bearbeitungseinflisse fur das Kurzlochbohren

Simulation von Festkorpern mit Smoothed Particle Spreng, Mller
Hydrodynamics

Cooperative Motion and Position Control of Swarm  Tang
Mobile Robots with PSO and Multibody Dynamics

Strukturoptimierung dynamisch belasteter Bauteile Tobias, Holzwarth
durch Integration von Optimierung,
Mehrkorpersimulation und Lebensdaueranalyse

Modellreduktion eines ZF Getriebegehauses mit Volzer
Morembs

Modellbasierte Identifikation von statischen und Wengert
dynamischen Aberrationen in Hochleistungsoptiken
Dynamische Simulation hochwechselbelasteter Ziegler
Rédertriebe 11

Kooperation ACCM: Generalized Component Mode  Ziegler
Synthesis with Planar Rotations

noch nicht veréffentlichte Dissertationen von -
Institutsmitarbeitern (Prufung erfolgreich abgelegt)

noch nicht abgeschlossene Promotionen ehemaliger Kirchner, Lauxmann,
Institutsmitarbeiter (Dissertation in Begutachtung) Ergenzinger

noch nicht eingereichte Dissertationen ehemaliger Lu, Lutz, Lopes e Silva
Institutsmitarbeiter

13. Tagungsteilnahmen

Die Vortrage (V) und Posterprasentationen (P) sind in den Abschnitten 14
und 17 detailliert aufgefuhrt. Sitzungsleitungen si nd durch (C)
gekennzeichnet.

Eiber, A. (V, C), 5.-7. Oktober 2011, Tercero Congreso Internacional de
Ingenieria Mecatronica, Universidade Autonoma de Bucaramanga,
Kolumbien

Schiehlen, W., 7. Oktober 2011, Kolloquium Mechatronik - 10 Jahre Prof. Dr.-
Ing. Heinz Ulbrich am Lehrstuhl fir Angewandte Mechanik, Technische
Universitat Minchen

Eberhard, P. (V), 10.-11. Oktober 2011, MDF Forschungsworkshop
Strukturmechanik und Systemsimulation, Kaiserslautern

30



Fischer, M. (V), 10.-15. Oktober 2011, Summer School on Numerical Linear
Algebra for Dynamical and High-Dimensional Problems, Trogir, Kroatien

Gorius, T. (V), 14. Oktober 2011, Fachausschuss der Gesellschaft fir
Angewandte Mathematik und Mechanik, GAMM Fachausschuss Dynamik
und Regelungstheorie, Universitat Bayreuth

Schiehlen, W. (C), 25.-28. Oktober 2011, 4th International Symposium Multibody
Systems and Mechatronics (MUSME 2011), Valencia, Spanien

FleiBner, F. (V), 26.-28. Oktober 2011, International Conference on Particle-
Based Methods Il (ECCOMAS Particles 2011), Barcelona, Spanien

Ihrle, S. (V), 14.-17. November 2011, 5th International Conference on Advanced
Computational Methods in Engineering (ACOMEN 2011), Liege, Belgien

Eberhard, P. (P), Held, A. (P), Wengert, N. (P), 21.-23. November 2011,
SimTech Statusseminar, Bad Boll

Kirchner, M. (V), 30. November - 1. Dezember 2011, 14. ITI Symposium,
Dresden

Fischer, M. (V), Nowakowski, C. (V), 15.-17. Februar 2012, 7th Vienna
International Conference on Mathematical Modelling (MATHMOD 2012),
Wien, Osterreich

Fischer, M. (V), Gorius, T. (V), Schiehlen, W. (V, C), 27.-29. Februar 2012,
EUROMECH Colloquium 524, Multibody System Modelling, Control and
Simulation for Engineering Design, Enschede, Niederlande

Burkhardt, M., Schiehlen, W., Seifried, R., Gorius, T., 9.-10. Marz 2012,
Workshop des GAMM-Fachausschusses Dynamik und Regelungstheorie,
Stuttgart

Eberhard, P. (V), Ergenzinger, C. (V), Held, A. (V), Mirwaldt, T. (V), Schiehlen,
W. (V), Seifried, R. (V), Walz, N.-P. (V), 26.-30. Marz 2012, Jahrestagung
der Gesellschaft fur Angewandte Mathematik und Mechanik, GAMM
Jahrestagung 2012, Darmstadt

Hanss, M. (C), 27.-28. Marz 2012, International Symposium on the
Computational Modelling and Analysis of Vehicle Body Noise and Vibration,
Brighton, UK

Ihrle, S. (V), Eiber, A. (V), Heckeler, C. (V), Lopes e Silva, F. (V), 16.-20. Mai

2012, 83. Jahresversammlung 2012 der Deutschen Gesellschaft fiur Hals-
Nasen-Ohren-Heilkunde, Kopf- und Hals-Chirurgie e.V., Mainz

Wengert, N. (V), 22.-25. Mai 2012, 7th International Conference of the Croatian
Society of Mechanics (ICCSM 2012), Zadar, Kroatien

Eberhard, P. (C), Fischer, A. (V), Hanss, M. (V, C), lhrle, S. (V), Schiehlen, W.
(©), Seifried, R. (V, C), Wengert, N. (V), Ziegler, P. (V, C), 29. Mai - 1. Juni
2012, The 2nd Joint International Conference on Multibody System
Dynamics (IMSD 2012), Stuttgart

31



Eberhard, P. (V), Kurz, T. (V), Schiehlen, W. (V), 4.-8. Juni 2012, Summer
School on Multibody Dynamics in Practical Use, Lappeenranta University of
Technology, Finnland

Schiehlen, W., 12.-15. Juni 2012, 19th CISM-IFToMM Symposium on Robot
Design, Dynamics, and Control (ROMANSY 2012), UPMC-Sorbonne
University, Paris, Frankreich

Eiber, A. (V, C), Heckeler, C. (V), lhrle, S. (V), 27. Juni - 1. Juli 2012, 6th
International Symposium on Middle Ear Mechanics in Research and Otology
(MEMRO 2012), Daegu, South Korea

Held, A. (V), 9.-13. Juli 2012, 8th European Solid Mechanics Conference (ESMC
2012), Graz, Osterreich

Beck, F. (V), Fischer, C. (V), Hanss, M. (V, C), Holzwarth, P. (V), Tang, Q. (V),
9.-13. Juli 2012, Sino-German PhD Student Workshop, Tongji University and
Shanghai Jiaotong University, Shanghai, VR China

Seifried, R. (V), Wengert, N., 12.-15. August 2012, ASME DETC 2012, 1st
Biennial International Conference on Dynamics for Design, Chicago, USA

Eberhard, P. (V), Schiehlen, W., 19.-24. August 2012, 23rd International
Congress of Theoretical and Applied Mechanics (ICTAM 2012), Beijing, VR
China

Eberhard, P. (V, C), Fischer, A. (V), Schiehlen, W. (C), Spreng, F. (V), 26.-30.
August 2012, The 6th Asian Conference on Multibody Dynamics (ACMD
2012), Shanghai, VR China

Eiber, A. (V), 30. August - 2. September 2012, European Academy of Otology
and Neuro-Otology, Instructional Workshop and Consensus in Auditory
Implants, Bratislava, Slowakei

Gorius, T. (V), 10.-14. September 2012, European Congress on Computational
Methods in Applied Sciences and Engineering (ECCOMAS 2012), Wien,
Osterreich

Hanss, M. (C), Walz, N.-P. (V), 17.-19. September 2012, International
Conference on Uncertainty in Structural Dynamics (USD/ISMA 2012),
Leuven, Belgien

Fischer, M. (V), Holzwarth, P. (V), Nowakowski, C. (V), 19.-21. September 2012,
GMA-Fachausschuss 1.30 Modellbildung, Identifikation und Simulation in
der Automatisierungstechnik, Anif, Salzburg, Osterreich

Eiber, A. (V), 19.-22. September 2012, 7th International Symposium on
Objective Measures in Auditory Implants, Amsterdam, Niederlande

Beck, F. (V, P), Eberhard, P. (C, P), Ergenzinger, C. (V, P), FleiBner, F. (P),
Seifried, R. (P), Stuhler, S. (P), 24.-25. September 2012, Statusseminar des
SFB 716, Stuttgart
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14. Vortrage bei Tagungen, Kursen und Einladungen

Beck, F.: 13. Februar 2012, Winterfahrt des SFB 716, Schruns, Osterreich,
"Particle Simulation and Molecular Dynamics in an Object-oriented Fashion”

Beck, F.: 13. Juli 2012, Sino-German PhD Student Workshop, Tongji University
and Shanghai Jiaotong University, Shanghai, VR China, "Particle Simulation
with a Fully Lagrangian Method"

Beck, F.: 24. September 2012, Statusseminar des SFB 716, Stuttgart, "Aktueller
Entwicklungsstand der Komponenten der Simulation abrasiver Schadigung"

Eberhard, P.: 11. Oktober 2011, MDF Forschungsworkshop Strukturmechanik
und Systemsimulation, Kaiserslautern, "Modellreduktion - miissen es denn
immer Moden sein?"

Eberhard, P.: 19. Januar 2012, Forschungsvereinigung Antriebstechnik (FVA)
AG Mehrkorpersysteme, Frankfurt, "Modellreduktion und kommerzielle
Solver”

Eberhard, P.: 28. Marz 2012, Jahrestagung der Gesellschaft fir Angewandte
Mathematik und Mechanik, GAMM Jahrestagung 2012, Darmstadt, "Bridging
Particle Swarm Optimization and Swarm Robots from a Multibody Point of
View"

Eberhard, P.: 8. Mai 2012, SimTech Kolloquium, Stuttgart, "How to Make Big
Models Small”

Eberhard, P.: 6. Juni 2012, Summer School on Multibody Dynamics in Practical
Use, Lappeenranta University of Technology, Finnland, "Investigation of
Gear Trains Using Elastic Multibody Systems with Contact”, "How to Make
Big Models Small", "Software Projects at the ITM" and "Particles Combined
with Multibody Systems"

Eberhard, P.: 23. August 2012, 23rd International Congress of Theoretical and
Applied Mechanics (ICTAM 2012), Beijing, VR China, Sectional Lecture
"Particle - Bridging the Gap between Solids and Fluids"

Eberhard, P.: 28. August 2012, The 6th Asian Conference on Multibody
Dynamics (ACMD 2012), Shanghai, VR China, "Error-controlled Model
Reduction in Elastic Multibody Systems"

Eiber, A.: 5. Oktober 2011, Universidade Autonoma de Bucaramanga,
Kolumbien, Tercero Congreso Internacional de Ingenieria Mecatronica,
"Mechanical Aspects of Hearing and Middle Ear Reconstructions”

Eiber, A.: 6. Oktober 2011, Universidade Autonoma de Bucaramanga,
Kolumbien, Tercero Congreso Internacional de Ingenieria Mecatronica,
"Modeling and Simulation in Mechatronical Systems"

Eiber, A.: 18. Mai 2012, 83. Jahresversammlung 2012 der Deutschen
Gesellschaft fur Hals-Nasen-Ohren-Heilkunde, Kopf- und Hals-Chirurgie
e.V., Mainz, "Zu den physiologischen Bewegungen des Steigblgels"
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Eiber, A.: 28. Juni 2012, 6th International Symposium on Middle Ear Mechanics
in Research and Otology (MEMRO 2012), Daegu, South Korea, "In-Plane
Motions of the Stapes in Human Ears"

Eiber, A.: 18. Juli 2012, 22. Stammtisch Oto-Laryngologische Gesellschaft zu
Minchen, Ludwig Maximilian Universitat Munchen, "Zur mechanischen
Rekonstruktion des Mittelohrs"

Eiber, A.: 30. August 2012, European Academy of Otology and Neuro-Otology,
Instructional Workshop and Consensus in Auditory Implants, Bratislava,
Slowakel, "On the Reconstruction of Middle Ear"

Eiber, A.: 21. September 2012, 7th International Symposium on Objective
Measures in Auditory Implants, Amsterdam, Niederlande, "Assessment of
Reconstructed Hearing based on Measurements”

Ergenzinger, C.: 29. Marz 2012, Jahrestagung der Gesellschaft fir Angewandte
Mathematik und Mechanik, GAMM Jahrestagung 2012, Darmstadt, "A
Discrete Element Model for Degradation of Ballast Tracks"

Ergenzinger, C.: 24. September 2012, Statusseminar des SFB 716, Stuttgart,
"Simulation von Bruchvorgéngen in stol3angeregten granularen Festkorpern®

Fischer, A.: 31. Mai 2012, The 2nd Joint International Conference on Multibody
System Dynamics (IMSD 2012), Stuttgart, "Flexible Multibody Systems for
Modelling and Simulation of the Turning of Thin-Walled Cylinders"

Fischer, A.: 27. August 2012, The 6th Asian Conference on Multibody Dynamics
(ACMD 2012), Shanghai, VR China, "Improving the Dynamic Stability of a
Workpiece Dominated Turning Process Using an Adaptronic Tool Holder"

Fischer, A.: 3. September 2012, Nanjing University of Science and Technology,
VR China, "Methods for the Analysis of the Turning of Thin-Walled
Cylinders"

Fischer, C.: 11. Juli 2012, Sino-German PhD Student Workshop, Tongji
University and Shanghai Jiaotong University, Shanghai, VR China, "A Micro
Shift Valve with Impact Actuation, Simulation, Experiments and Prototypes"

Fischer, M.: 12. Oktober 2011, Summer School on Numerical Linear Algebra for
Dynamical and High-Dimensional Problems, Trogir, Kroatien, "Model Order
Reduction in Elastic Multibody Systems with Large Finite Element Models"

Fischer, M.: 15. Februar 2012, 7th Vienna Internationql Conference on
Mathematical Modelling (MATHMOD 2012), Wien, Osterreich, "Model
Reduction in Elastic Multibody Systems for Large Industrial Models"

Fischer, M.: 28. Februar 2012, EUROMECH Colloquium 524, Multibody System
Modelling, Control and Simulation for Engineering Design, Enschede,
Niederlande, "Model Reduction of Large Scaled Industrial Models in Elastic
Multibody Systems"
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Fischer, M.: 19. September 2012, GMA-Fachausschuss 1.30 Modellbildung,
Identifikation und Simulation in der Automatisierungstechnik, Anif, Salzburg,
Osterreich, "Greedy-based Approximation of Frequency-weighted Gramian
Matrices for Model Reduction in Elastic Multibody Systems"

FleiBner, F.: 13. Oktober 2011, DLR, Minchen, "Anwendungen von
Partikelmethoden am ITM der Universitat Stuttgart”

FleilBner, F.. 26. Oktober 2011, International Conference on Particle-Based
Methods 1l (ECCOMAS Particles 2011), Barcelona, Spanien, "Coupled
Multibody-Particle Simulations - An Integral Approach"

Gorius, T.: 14. Oktober 2011, Fachausschuss der Gesellschaft fir Angewandte
Mathematik und Mechanik, GAMM Fachausschuss Dynamik und
Regelungstheorie, Universitat Bayreuth, "Untersuchungen zur
naherungsweisen Vorsteuerung flexibler Mehrkorpersysteme”

Gorius, T.: 27. Februar 2012, EUROMECH Colloquium 524, Multibody System
Modelling, Control and Simulation for Engineering Design, Enschede,
Niederlande, "Approximate Feedforward Control of Flexible Mechanical
Systems"

Gorius, T.: 10. September 2012, European Congress on Computational Methods
in Applied Sciences and Engineering (ECCOMAS 2012), Wien, Osterreich,
"Approximate Feedforward Control Design for Flexible Multibody Systems
Using Singularly Perturbed Models"

Hanss, M.: 2. Mai 2012, SimTech-Ringvorlesung zum Thema "Einsatz von
Simulationen im  Entwicklungsprozess einer Hochleistungsbremse"
gemeinsam mit Sergio Carvajal Gonzéalez von der Dr. Ing. h.c. F. Porsche
AG, Universitat Stuttgart, "Uncertainties in Modeling and Simulation -
Limitations or Additional Benefit?"

Hanss, M.: 29. Mai 2012, The 2nd Joint International Conference on Multibody
System Dynamics (IMSD 2012), Stuttgart, "A Fuzzy Arithmetical Approach to
the Inclusion of Uncertainties in Multibody Systems"

Hanss, M.: 12. Juli 2012, Sino-German PhD Student Workshop, Tongji
University and Shanghai Jiaotong University, Shanghai, VR China,
"Research at the ITM - Dynamics in a Dynamic Environment"

Hanss, M.: 13. Juli 2012, Sino-German PhD Student Workshop, Tongji
University and Shanghai Jiaotong University, Shanghai, VR China,
"Advanced Modeling and Simulation of Systems with Uncertainties - A Fuzzy
Arithmetical Approach”

Heckeler, C.: 18. Mai 2012, 83. Jahresversammlung 2012 der Deutschen
Gesellschaft fur Hals-Nasen-Ohren-Heilkunde, Kopf- und Hals-Chirurgie
e.V., Mainz, "Zur Ankopplung eines Floating Mass Transducers an das
runde Fenster"
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Heckeler, C.: 29. Juni 2012, 6th International Symposium on Middle Ear
Mechanics in Research and Otology (MEMRO 2012), Daegu, South Korea,
"Mechanical Aspects of the Application of Active Implants at the Round
Window"

Held, A.: 27. Marz 2012, Jahrestagung der Gesellschaft fir Angewandte
Mathematik und Mechanik, GAMM Jahrestagung 2012, Darmstadt,
"Topology Optimization of Members of Elastic Multibody Systems"

Held, A.: 11. Juli 2012, 8th European Solid Mechanics Conference (ESMC
2012), Graz, Osterreich, "Topology Optimization of Elastic Multibody
Systems Using the Floating Frame of Reference Formulation”

Holzwarth, P.. 22. Mai 2012, Simtech PN 6 Seminar, Universitat Stuttgart,
"Bewertung alternativer Reduktionsverfahren im FE- und MKS-Umfeld"

Holzwarth, P.: 12. Juli 2012, Sino-German PhD Student Workshop, Tongji
University and Shanghai Jiaotong University, Shanghai, VR China, "Model
Order Reduction in Elastic Multibody Systems”

Holzwarth, P.: 21. September 2012, GMA-Fachausschuss 1.30 Modellbildung,
Identifikation und Simulation in der Automatisierungstechnik, Anif, Salzburg,
Osterreich, "Model Reduction of Coupled Components in Elastic Multibody
Systems"

Ihrle, S.: 14. November 2011, 5th International Conference on Advanced
Computational Methods in Engineering (ACOMEN 2011), Liége, Belgien,
"Nonlinear Modelling of the Middle Ear as an Elastic Multibody System -
Applying Model Order Reduction to Acousto-Structural Coupled Systems"

Ilhrle, S.. 18. Mai 2012, 83. Jahresversammlung 2012 der Deutschen
Gesellschaft fur Hals-Nasen-Ohren-Heilkunde, Kopf- und Hals-Chirurgie
e.V., Mainz, "Simulationen zur Anhebung der Knochenleitung nach
Stapesoperationen”

Ihrle, S.: 31. Mai 2012, The 2nd Joint International Conference on Multibody
System Dynamics (IMSD 2012), Stuttgart, "Nonlinear Modelling of the
Human Hearing"

Ihrle, S.: 29. Juni 2012, 6th International Symposium on Middle Ear Mechanics in
Research and Otology (MEMRO 2012), Daegu, South Korea, "Nonlinear
Stiffness Characteristics of the Annular Ligament"

Kirchner, M.: 30. November 2011, 14. ITlI Symposium, Dresden,
"Rasselpotenzialtheorien zur NVH Phanomenuntersuchung in Torsions-
schwingungsanalysen”

Kurz, T.: 6. Juni 2012, Summer School on Multibody Dynamics in Practical Use,
Lappeenranta University of Technology, Finnland, "Introduction to Neweul-
M? and its Backgrounds"
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Lopes e Silva, F.: 20. Mai 2012, 83. Jahresversammlung 2012 der Deutschen
Gesellschaft fur Hals-Nasen-Ohren-Heilkunde, Kopf- und Hals-Chirurgie
e.V., Mainz, "Untersuchungen zu den Volumenverschiebungen am ovalen
und am runden cochleéren Fenster"

Mirwaldt, T.: 29. Marz 2012, Jahrestagung der Gesellschaft fir Angewandte
Mathematik und Mechanik, GAMM Jahrestagung 2012, Darmstadt,
“Influence of Internal Actuator Properties of Active Anti-Roll Systems on the
Vehicle Driving Behaviour"

Nowakowski, C.: 28. Oktober 2011, SimTech Working Committee
Manufacturing, Sechstes Arbeitstreffen, Stuttgart, "Modellreduktion in
elastischen Mehrkorpersystemen”

Nowakowski, C.: 16. Februar 2012, 7th Vienna International Conference on
Mathematical Modelling (MATHMOD 2012), Wien, Osterreich, "Model Order
Reduction in Elastic Multibody Systems Using the Floating Frame of
Reference Formulation”

Nowakowski, C.. 21. September 2012, GMA-Fachausschuss 1.30
Modellbildung, Identifikation und Simulation in der Automatisierungstechnik,
Anif, Salzburg, Osterreich, "Block Krylov Subspaces versus Tangential
Interpolation for Model Reduction of Flexible Bodies with Many Interactions"

Schiehlen, W.: 28. Februar 2012, EUROMECH Colloquium 524, Multibody
System Modelling, Control and Simulation for Engineering Design,
Enschede, Niederlande, "Dynamic Loads in Kinematically Determined
Multibody Systems"

Schiehlen, W.: 27. Marz 2012, GAMM Jahrestagung 2012, Technische
Universitdt Darmstadt, "Feedforward Control of Multibody Systems by
Rheonomic Constraints"

Schiehlen, W.: 7.-10. Mai 2012, Institute of Automotive Engineering, Automotive
School, Tongji University, Shanghai, VR China, "Lecture Series on Vehicle
Dynamics"

Schiehlen, W.: 11. Mai 2012, Institute of Automotive Engineering, Automotive
School, Tongji University, Shanghai, VR China, "Ground Vehicle Dynamics -
Fundamentals and Perspectives"

Schiehlen, W.: 4. Juni 2012, Summer School on Multibody Dynamics in Practical
Use, Lappeenranta University of Technology, Finnland, "Multibody
Dynamics, Formulations, Implementations”

Schiehlen, W.: 17. August 2012, Nanjing Universitiy of Science and Technology
(NUST), Nanjing, VR China, "Ground Vehicle Dynamics - Fundamentals and
Perspectives"

Schiehlen, W.: 30. August 2012, Nanjing Universitiy of Science and Technology
(NUST), Nanjing, VR China, "Multibody Dynamics with Selected Applications
to Ground Vehicles"
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Seifried, R.: 27. Méarz 2012, Jahrestagung der Gesellschaft fir Angewandte
Mathematik und Mechanik, GAMM Jahrestagung 2012, Darmstadt, "End-
Effector Trajectory Tracking of Serial Flexible Manipulators"

Seifried, R.: 30. Mai 2012, The 2nd Joint International Conference on Multibody
System Dynamics (IMSD 2012), Stuttgart, "Analysis of Servo-Constraint
Problems for Underactuated Multibody Systems”

Seifried, R.: 15. August 2012, ASME DETC 2012, 1st Biennial International
Conference on Dynamics for Design, Chicago, USA, "Optimal Design of
Lightweight Machines Using Flexible Multibody System Dynamics"

Spreng, F.: 4. Oktober 2011, Workshop Kontaktmechanik und adaptive FEM im
Schwerpunktprogramm 1480 der Deutschen Forschungsgemeinschatt,
Technische Universitat Dortmund, "Kontakterkennung in Partikelsystemen"

Spreng, F.: 29. November 2011, 1. Zwischenkolloquium im Schwerpunkt-
programm 1480 der Deutschen Forschungsgemeinschaft, Technische
Universitat Dortmund, "Modellierung und Kompensation thermischer
Bearbeitungseinflisse fur das Kurzlochbohren"

Spreng, F.: 6. Juni 2012, 2. Begutachtungskolloquium im Schwerpunktprogramm
1480 der Deutschen Forschungsgemeinschaft, Deutsche Forschungs-
gemeinschaft, Bonn, "Modellierung und Kompensation thermischer
Bearbeitungseinflisse fur das Kurzlochbohren”

Spreng, F.: 27. August 2012, The 6th Asian Conference on Multibody Dynamics
(ACMD 2012), Shanghai, VR China, "An Approach for the Coupled
Simulation of Machining Processes Using Multibody System and Smoothed
Particle Hydrodynamics Algorithms"

Spreng, F.: 3. September 2012, Nanjing University of Science and Technology,
Nanjing, VR China, "Simulation of Machining Processes Using a Coupled
Formulation of Multibody System and Smoothed Particle Hydrodynamics
Algorithms"

Tang, Q.: 13. Juli 2012, Sino-German PhD Student Workshop, Tongji University
and Shanghai Jiaotong University, Shanghai, VR China, "Position Control of
Omnidirectional Mobile Robots for Cooperative Search”

Walz, N.-P.: 28. Marz 2012, Jahrestagung der Gesellschaft fir Angewandte
Mathematik und Mechanik, GAMM Jahrestagung 2012, Darmstadt, "On the
Analysis of Multibody Systems in the Presence of Uncertainties"

Walz, N.-P.: 18. September 2012, International Conference on Uncertainty in
Structural Dynamics (USD/ISMA 2012), Leuven, Belgien, "Uncertainties in
Multibody Dynamics - Potentials and Challenges”

Wengert, N.: 13. Oktober 2011, SimTech Milestone Prasentation, "Methoden zur
Simulation und Optimierung dynamisch-optischer Systeme"
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Wengert, N.: 23. Mai 2012, 7th International Conference of the Croatian Society
of Mechanics (ICCSM 2012), Zadar, Kroatien, "Using Dynamic Stress
Recovery to Investigate Stress Effects in the Dynamics of Optical Lenses"

Wengert, N.: 30. Mai 2012, The 2nd Joint International Conference on Multibody
System Dynamics (IMSD 2012), Stuttgart, "Dynamics in Lithographic
Projection Objectives - Problems and Current Research"

Wengert, N.: 10. Juli 2012, Simulation Based Engineering Lab, University of
Wisconsin - Madison, "Image Simulation Speedup for Dynamical High-
Performance Lenses Using Matlab and CUDA"

Ziegler, P.: 24. April 2012, Lecture Series Research and Education in Advanced
Dynamics and Model Based Control of Structures and Machines, ACCM
Linz, Osterreich, "Dynamische Simulation von Zahnradkontakten mit
elastischen Modellen"

Ziegler, P.: 30. Mai 2012, The 2nd Joint International Conference on Multibody
System Dynamics (IMSD 2012), Stuttgart, "Simulation of Elastic Gears with
Non-Standard Flank Profiles”

15. Gastvortrage

Dipl.-Phys. P. Beck, Universitat Stuttgart, "Ab-initio Based Force Field
Generation for Atomistic Simulations of Metal Oxides", 8.11.2011

M. Ehlert/Prof. Dr. A. Daberkow, Hochschule Heilbronn, "Untersuchung der
Dynamik schnelllaufender Rotoren auf elektromobilen Systemen”,
29.11.2011

Dr. D. Vetsch, Laboratory of Hydraulics, Hydrology and Glaciology (VAW), ETH
Zurich, Schweiz, "Numerische Simulation von Sedimenttransport mit
gitterfreien Verfahren", 13.12.2011

Prof. G. Wu, Tongji University, Shanghai, VR China, "Stability, Chaos and
Bifurcation of Vehicle Nonlinear Dynamics”, 17.1.2012

T. Tamarozzi, K.U. Leuven, Belgien, "Overview of the K.U. Leuven PMA Group
+ Efficient Numerical Strategies for Flexible Multibody Systems with Sliding
Joints and Contacts", 24.1.2012

G. Bastos, University of Liege, Belgien, "A DAE Optimal Control Approach for
Inverse Dynamics of Underactuated Multibody Systems", 24.1.2012

H. Weinbrenner, FunctionBay GmbH, Miinchen, "Vorstellung der Mehrkorper-
simulationssoftware RecurDyn", 24.1.2012

Dr. Z. Wang, Nanjing University of Aeronautics and Astronautics, Nanjing, VR
China, "Delay Effect on Vibration Control", 10.4.2012
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16. Vortrdge im Seminar von Studierenden und Instit  utsangehdrigen
Riese, C.: Modifikation und Vergleich von Mehrkorpersimulationsmodellen mit
StoRRen, 25.10.2011

Brecht, S.: Ankopplung eines aktiven Mittelohrimplantats an die
Rundfenstermembran, 25.10.2011

Frentrup, R.: Mechanische Charakterisierung von Membranen mit Methoden der
Multifrequenztympanometrie, 25.10.2011

Raach, S.: Friction Detection in a Test Bench for Log Compression, 15.11.2011

Seher, M.: Finite Element Simulation of Crack Depth Measurements Using
Diffuse Ultrasound in Concrete, 15.11.2011

Penteado, C.: Geometric Reconstruction of a Human Cochlea with Basis on
Micro-CT Images, 15.11.2011

Kosar, C.: Modellierung und dynamische Untersuchungen an einem Roboterarm,
22.11.2011

Schnelle, F.: Vergleich verschiedener Regelungsentwiurfe fur elastische
Mehrkoérpersysteme basierend auf der Singularstortheorie, 29.11.2011

Holzwarth, P.: Bewertung alternativer Reduktionsverfahren im FE- und MKS-
Umfeld, 6.12.2011

Stark, E.: Strukturoptimierung auf Basis von EMKS-Ausgabegréf3en, 6.12.2011

Frohlich, A.: Modeling and Simulation of a Three-Wheeled Omnidirectional
Mobile Robot, 20.12.2011

Hanselowski, A.: Untersuchung und Vergleich von Integrationsalgorithmen in
Neweul-M?, 17.1.2012

Storkle, J.: Anwendung der dynamischen Spannungsanalyse auf die
Bildfehlerkompensation optischer Systeme, 31.1.2012

Alber, W.: Approximative Vorsteuerungen fur flexible Mehrkorpersysteme,
24.4.2012

Munir, R.: Odometry Error Propagation and Correction for One Kind of
Omnidirectional Mobile Robots, 24.4.2012

Verestek, W.: Modellreduktion und Bildfehleruntersuchung bei elastischen
Linsen, 24.4.2012

Schmid, M.: Erfassung von Unsicherheiten in Mehrkorpersystemen mit
FAMOUS und Neweul-M?, 8.5.2012

Kleinbach, C.: Modellierung und Messung der nichtlinearen Steifigkeits-
eigenschaften des Ringbands, 8.5.2012

Choudhry, A.: An External Software PID Controller Design and Tuning for
Robotino Mobile Robots, 8.5.2012
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Schmitt, A.: Analyse und Optimierung des Ubertragungsverhaltens eines Force-
Feedback-Systems zur Simulation von Handschaltkréften, 15.5.2012

Beck, B.: Implementierung und Test eines Mehrkdrpersimulationsmodells fiir das
Partikelsimulationsprogramm Pasimodo, 15.5.2012

Beck, B.: Erarbeitung und Beurteilung eines Konzepts fur sensierte Schaltungen
in klauengeschalteten Renngetrieben, 15.5.2012

Haouel, M.: Implementierung und Vergleich von Ansatzen zur simulations-
basierten Analyse der dynamischen Stabilitat totzeitbehafteter Prozesse,
22.5.2012

Zhen, L.: Berticksichtigung von Rotationseffekten bei der Simulation der
Bearbeitung von elastischen Drehteilen, 5.6.2012

Sandner, F.: Entwurf eines reduzierten Modells einer schwimmenden
Windkraftanlage, 10.7.2012

Schlegel, M.: Implementierung einer Topologieoptimierung in Neweul-M?,
17.7.2012

Kimmerle, U.: Fluid-Struktur-Interaktion starrer Kérper beim Umschaltvorgang
eines Schaltventils, 24.7.2012

Knoll, M.: Parametrisierte Faltsequenzen fir Beifahrerairbag-Modelle, 24.7.2012
Statusseminar 2012, Bad Liebenzell (Monbachtal):

Beck, F.: "Smoothed Particle Hydrodynamics"
Bestle, P.: "Vorstellung Diplomarbeit und weiteres Forschungsgebiet”

Burkhardt, M.: "Part I: Theoretical, Computational and maybe Philosophical
Considerations" und "Part II: No Theory without Experiments no
Experiments without Theory"

Do, T.P.: "Simulation von Kontaktkréaften in Beveloidverzahnungen”
Eiber, A.: "Modellierung und Simulation des Schalltransfers durch das Gehor"

Ergenzinger, C.: "Zur Formulierung von Partikelbindungen fiir die Diskrete
Elemente Methode"

Fischer, A.: "Untersuchung von Drehprozessen mit EMKS"

Fischer, C.: "News from the Shift Valve, Impacts with Fluids and Damping
Modes"

Fischer, M.: "Simulation von wanderndem Kraftangriffspunkt durch Interpolation
lokaler reduzierter Modelle"

FleiRner, F.: "Warum der Esel?"

Gorius, T.: "Calculation of Approximate Feedforward Controls of Flexible
Multibody Systems Using Their Singular Perturbed Form"

Haag, F.: "Ansétze zur Modellierung des Tiefbohrprozesses"
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Hanselowski, A.: "Inverse Fuzzy Analyse zur Ermittlung von unsicheren
Parametern”

Hanss, M.: "ITM-Praktikum: Status und Neuigkeiten + Stabilitatsuntersuchungen
eines mechanischen reibbehafteten dynamischen Systems mit Modell-
reduktion und Unsicherheiten”

Heckeler, C.: "Active Ear Implants: Current Work and Future Steps"

Held, A.: "Gradient Based Optimization of Flexible Multibody Systems"
Holzwarth, P.: "Teil 1 - Tiefere Einblicke in die Modellreduktion und EMKS"
Ihrle, S.: "Human Hearing - Status Report"

Kirchner, M.: "Real Time Capable Synchronization Model"

Kurz, T.: "Optimization and Neweul-M? - Final Version"

Lopes e Silva, F.: "Modellierung des Innenohrs"

Liu, Z.: "The Global Simulation Method of Flexible Multibody System Dynamics
with Impact”

Mirwaldt, T.: "Objective, Drive Dynamic Parameters for Active Anti-roll Systems"
Nowakowski, C.: "News from the Model Reduction Sector and MatMorembs"
Salah, A.: "Robotino Hardware Test Project”

Schurr, D.: "Simulation von Radertrieben - FVA-Projekt Radertriebsimulation
Software 11"

Seifried, R.: "Technische Dynamik: Ein Bologna-konformes Spezialisierungs-
fach"

Spreng, F.: "Festkorpersimulation mit Smoothed Particle Hydrodynamics"
Stuhler, S.: "Statusbericht”

Tang, Q.: "Some Feelings to the Indoor Mobile Robots Positioning™
Volzer, T.: "Nichtlineare Normalmoden"

Walz, N.-P.: "Statusbericht 2012"

Ziegler, P.: "Statusbericht”

17. Posterpréasentationen

Beck, F.; Eberhard, P.; Flei3ner, F.: 24.-25. September 2012, Statusseminar des
SFB 716, Stuttgart, "Simulation abrasiver Schadigungsprozesse"

Held, A.; Seifried, R.: 21.-23. November 2011, SimTech Statusseminar, Bad
Boll, "Integrated Structural Optimization of Elastic Multibody Systems"
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20. Preisverleihungen

Die Technische Universitat Lappeenranta, Finnland, hat Prof.i.R. Werner
Schiehlen am 8. Juni 2012 die Ehrendoktorwirde verliehen. Er erhielt die
Auszeichnung fir seine international hervorragenden und bahnbrechenden
Forschungsarbeiten auf dem Gebiet der Numerischen Dynamik. Damit wurden
auch seine Verdienste fir die weltweite Zusammenarbeit im Rahmen der
Internationalen Union fur Theoretische und Angewandte Mechanik gewurdigt,
der er als Generalsekretar und Prasident viele Jahre diente. Zu den Insignien
des Ehrendoktorats gehort in Finnland ein Doktorhut aus schwarzer Seide,
den Prorektor Virolainen dem Geehrten in einem feierlichen Festakt auf den
Kopf setzte.
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Pascal Ziegler (2. von rechts) erhielt flr seine Dissertation zum Thema
"Dynamische Simulation von Zahnradkontakten mit elastischen Modellen" den
mit 1.500 Euro dotierten Gisbert-Lechner-Preis. Die Preisverleihung fand am
6. Juli 2012 im Rahmen der Hauptversammlung des Vereins zur Forderung
der Lehre und Forschung des Instituts fir Maschinenelemente (IMA) der
Universitat Stuttgart e.V. statt.

[ SSRSEVED

Bildquelle: IMA

Philip Holzwarth erhielt flr seine Diplomarbeit den Preis der Dr. Artur Fischer
Stiftung. Die Preisverleihung fand am 13. Juli 2012 statt.

Michael Fischer und Fabian Spreng erhielten fir ihre sehr guten
Studienleistungen einen Preis des Festo-Bildungsfonds. Die Preisverleihung
fand am 13. Juli 2012 statt.

Jorg Fehr erhielt fir seine Dissertation zum Thema "Automated and Error
Controlled Model Reduction in Elastic Multibody Systems" den mit 10.000
Euro Preisgeld dotierten Preis der Thomas Gessmann Stiftung. Die
Preisverleihung der Thomas Gessmann Stiftung fand am 26. Juli 2012 in
Beisein des Rektors, Magnifizenz Ressel, statt.
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Fabian Spreng (2. von rechts) wurde bei der "6th Asian Conference on
Multibody Dynamics" in Shanghai vom Konferenzkomitee, vertreten durch
Prof. Hong Hee Yoo (2. von links) und Prof. Jin-yang Liu (rechts), mit dem
"ACMD 2012 Student Award" ausgezeichnet. Die Preisverleihung fand am 29.
August 2012 in Shanghai statt. Mit diesem Preis werden herausragende
Arbeiten von  Nachwuchswissenschaftlern auf dem  Gebiet der
Mehrkorperdynamik gewdrdigt. Die der Auszeichnung zu Grunde liegende
Forschungstatigkeit bezieht sich auf die Simulation von Zerspanprozessen
unter simultaner Verwendung von Mehrkdrpersystem- und Partikelmethoden.
Im Rahmen der pramierten Arbeit "An Approach for the Coupled Simulation of
Machining Processes Using Multibody System and Smoothed Particle
Hydrodynamics Algorithms” wird somit eine Bricke zwischen zwei
Kernkompetenzbereichen des ITM geschlagen, die eine ganzheitliche
Betrachtungsweise auf das Maschine-Werkstick-System wahrend des
Zerspanvorgangs ermaglicht.

2012/08/29
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21. Anhang
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ITM-Statusseminar in Bad Liebenzell (Monbachtal) vom 12.-14. Juni 2012
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Konferenzteilnehmer der IMSD 2012 (2nd Joint International Conference on
Multibody System Dynamics), 29.5.-1.6.2012, Universitat Stuttgart
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